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1. Allgemeines

1.1 Vorwort

Diese Betriebsanleitung ist Bestandteil der Maschine solarROBOT compact.

Des Weiteren ist sie eine wesentliche Hilfe flir einen erfolgreichen und gefahrlosen Umgang
mit dem solarROBOT compact. Sie enthalt wichtige Hinweise, den solarROBOT compact
sicher und sachgerecht einzusetzen. Die Beachtung der Betriebsanleitung hilft, Risiken zu
vermindern, Reparaturkosten und Ausfallzeiten zu minimieren, Personenschaden sowie
Sachschaden zu verhindern und die Zuverlassigkeit und die Lebensdauer Ihres solarROBOT
compact zu erhdhen.

Alle Abbildungen und Zeichnungen in dieser Betriebsanleitung dienen zur allgemeinen
Veranschaulichung des solarROBOT compact und sind flr dessen Konstruktion in den
Einzelheiten nicht maBgebend.

WICHTIGER HINWEIS!

Die Betriebsanleitung muss sténdig an der Maschine verfligbar sein und Uber die gesamte
Lebensdauer der Maschine gepflegt und aktualisiert werden. Sie muss von jeder Person
gelesen, verstanden und angewendet werden, die beauftragt wird, mit dem solarROBOT
compact zu arbeiten.

Damit sind folgende Arbeiten gemeint:

Bedienung

Stoérungsbehebung im Arbeitsablauf
Pflege

Wartung

Instandhaltung

Instandsetzung

Transport

@m0 a0 oW

Die jeweils handelnden Personen missen dies schriftlich bestdtigen.
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1.2 Warnhinweise

In dieser Betriebsanleitung werden folgende Warnhinweise verwendet:

Lebensgefahr!
Folgen bei Nichtbeachtung ...

= Vermeidung 1
=

Ein Warnhinweis dieser Gefahrenstufe kennzeichnet eine drohende, gefahrliche Situation.
Falls die geféahrliche Situation nicht vermieden wird, fihrt dies zum Tod oder zu schweren

Verletzungen.
Die Anweisungen in diesem Warnhinweis missen befolgt werden, um das Risiko des Tods

oder schwerer Verletzungen von Personen zu vermeiden.

WARNUNG

Verletzungsgefahr!
Folgen bei Nichtbeachtung ...

= Vermeidung 1
=

Ein Warnhinweis dieser Gefahrenstufe kennzeichnet eine mégliche, gefdhrliche Situation.
Falls die gefahrliche Situation nicht vermieden wird, kann diese zum Tod oder zu schweren

Verletzungen fihren.
Die Anweisungen in diesem Warnhinweis missen befolgt werden, um das maogliche Risiko

des Tods oder schwerer Verletzungen von Personen zu vermeiden.

VORSICHT

Personenschaden durch ...
Folgen bei Nichtbeachtung ...

= Vermeidung 1
=

Ein Warnhinweis dieser Gefahrenstufe kennzeichnet eine mdogliche, gefahrliche Situation.
Falls die gefahrliche Situation nicht vermieden wird, kann dies zu leichten oder maBigen

Verletzungen fihren.
Die Anweisungen in diesem Warnhinweis miissen befolgt werden, um Sachbeschadigungen

zu vermeiden.
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Hinweistext ...

Ein Hinweis kennzeichnet zusatzliche Informationen, die den Umgang mit dem solarROBOT
erleichtern.

1.3 Lieferumfang

solarROBOT compact Artikel-Nr.: 952.039
Im Standard bestehend aus:
Steuerungseinheit inkl. Funksteuerung 1 St.  Artikel-Nr.: 705.188
Fahrwerk 2 St.  Artikel-Nr.: 705.185
Verlangerung Schlauchfiihrung 1 St. Artikel-Nr.: 705.192
Blrstensystem 800 mm 2 St.  Artikel-Nr.: 705.193
Akku 36 V/14 Ah 1 st.  Artikel-Nr.: 962.031
Starterset Traktionslaufbander 1 St. Artikel-Nr.: 962.093
Leder 1.450 mm
Ladestation hyCLEANER® 36 V 1 St.  Artikel-Nr.: 705.177
a. Betriebsanleitung 1 St.

- Elektroplan mit Stickliste
- Hydraulikplan mit Stickliste
- EG-Konformitatserklarung

1.4 Rechtliche Hinweise

1.4.1 Urheberschutz

Diese Betriebsanleitung muss vertraulich behandelt werden: Nur der daftr befugte
Personenkreis darf sie verwenden. Die Uberlassung an Dritte darf nur mit schriftlicher
Zustimmung des Herstellers erfolgen.

Alle Unterlagen sind im Sinne des Urheberrechtsgesetzes geschitzt.

Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieser Unterlagen - auch auszugsweise -, Verwertung
und Mitteilung ihres Inhalts sind nicht gestattet, soweit nicht ausdricklich zugestanden.

Zuwiderhandlungen sind strafbar und verpflichten zu Schadensersatz.

Der Hersteller behélt sich alle Rechte der Ausiibung von gewerblichen Schutzrechten vor.
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1.4.2 Gewahrleistung

Diese Betriebsanleitung ist vor Inbetriebnahme des
solarROBOT compact sorgfiltig durchzulesen!

Fir Schaden und Betriebsstérungen, die sich aus der Nichtbeachtung der Betriebsanleitung
ergeben, Ubernimmt der Hersteller keine Gewahrleistung.

Die Betriebsanleitung ist vom Betreiber eigenverantwortlich um Betriebsanweisungen auf
Basis bestehender nationaler Vorschriften zur Unfallverhitung und zum Umweltschutz zu
erganzen.

Zusatzlich zu dieser Betriebsanleitung missen die in einzelnen Landern und Regionen an
der Einsatzstelle geltenden verbindlichen Regelungen zur Unfallverhitung sowie die
anerkannten fachtechnischen Regeln fir sicheres und fachgerechtes Arbeiten beachtet
werden.

Die Gewahrleistung erlischt bei:

sachwidriger Verwendung,

Verwendung unzulassiger Betriebsmittel,

fehlerhaftem Anschluss,

Nichtverwendung von original Ersatzteilen oder Zubehér,

Umristungen, falls diese nicht mit dem Hersteller abgestimmt wurden,
Nichtdurchflihrung vorgeschriebener Instandhaltungsarbeiten,

nicht unterwiesenem oder ungeeignetem (z. B. minderjahrigem) Personal,
Nichteinhaltung aktueller Arbeitsschutzrichtlinien.

SO0 a0 T

1.4.3 Pflichten des Betreibers

Der Einsatz des solarROBOT compact birgt das Risiko auf Personenschaden oder
Sachschaden, sofern die Maschine unsachgemaB oder in nicht ordnungsgemaBem Zustand
verwendet wird.

Der Betreiber ist verpflichtet, die Maschine nur in einwandfreiem Zustand zu betreiben.
Gefahrenstellen, die zwischen dem solarROBOT compact und kundenseitigen Einrichtungen
entstehen, missen vom Betreiber gesichert werden. Dazu gehért ebenso das Sichern der
Maschine gegen Absturz.

Der Betreiber muss verantwortliche Personen bestimmen und einweisen, um:

a. nur geschultes und unterwiesenes Personal einzusetzen,
b. Zustandigkeiten des Personals flir das Bedienen, Warten und Instandsetzen
festzulegen.

Ferner muss der Betreiber:
c. das sicherheitsbewusste und gefahrenbewusste Arbeiten des Personals sowie das
Beachten der Betriebsanleitung kontrollieren,
d. die Betriebsanleitung und geltende Vorschriften so aufbewahren, dass sie dem
Bediener und dem Wartungspersonal jederzeit zuganglich sind,
e. Verantwortungen festlegen.

Personal, das beauftragt ist, Arbeiten mit dem solarROBOT compact durchzuflihren, muss

vor Arbeitsbeginn die Betriebsanleitung und besonders das Kapitel ,Sicherheit" sowie
geltende Vorschriften gelesen und verstanden haben!
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Der solarROBOT compact muss von Kindern ferngehalten werden! Bei Nichtbeachtung
haftet der Betreiber fir alle hierdurch entstehenden Schaden vollumfanglich!

Erganzend zur Betriebsanleitung sind allgemeingiiltige
gesetzliche und sonstige verbindliche Regelungen zur
Unfallverhiitung und zum Umweltschutz zu beachten
und die Bediener anzuweisen!

1.4.4 Haftungsausschluss

Alle in dieser Betriebsanleitung enthaltenen technischen Informationen, Daten und
Hinweise flir den Betrieb des solarROBOT compact entsprechen dem letzten Stand bei
Drucklegung und erfolgen unter Berlicksichtigung der Erfahrung und Erkenntnisse des
Herstellers nach bestem Wissen.

Der Hersteller behélt sich technische Anderungen im Rahmen der Weiterentwicklung des
in dieser Betriebsanleitung beschriebenen solarROBOT compact vor. Aus den Angaben,
Abbildungen und Beschreibungen dieser Betriebsanleitung kénnen keine Anspriche
abgeleitet werden. Flr etwaige Fehler oder Unterlassungen seitens des Herstellers haftet
der Hersteller unter Ausschluss weiterer Anspriche im Rahmen der im Vertrag
eingegangenen Gewahrleistungsverpflichtungen.

Anspriche auf Schadensersatz, gleich aus welchem Rechtsgrund sie hergeleitet werden,
sind ausgeschlossen.

Ubersetzungen werden nach bestem Wissen durchgefihrt. Eine Haftung fiir
Ubersetzungsfehler kann der Hersteller nicht (ibernehmen, auch dann nicht, falls die
Ubersetzung vom Hersteller oder in seinem Auftrag erfolgte. Verbindlich bleibt allein der
Originaltext in deutscher Sprache. Die textlichen und zeichnerischen Darstellungen
entsprechen nicht unbedingt dem Lieferumfang oder einer eventuellen Ersatzteilbestellung.
Die Zeichnungen und Grafiken sind nicht maBstabsgetreu und exemplarisch.

Der solarROBOT compact darf nur in den Landern und Regionen eingesetzt werden, die
eine CE-Kennung vorschreiben oder ausdriicklich darauf verzichten.

Der solarROBOT compact darf nur in den Landern und Regionen eingesetzt werden, in
denen die Maschine den lokalen Vorschriften nicht widerspricht.
Vor dem Export in den nordamerikanischen und/oder den kanadischen Wirtschaftsraum
muss die schriftliche Genehmigung des Herstellers eingeholt werden.
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1.4.5 Herstelleranschrift

Hersteller des solarROBOT compact ist:

hyCLEANER GmbH & Co. KG
MaybachstraBe 6
D-48599 Gronau

Tel.: +49 2562 99254 0
Fax: +49 2562 99254 10

E-Mail: info@hyCLEANER.de
Web: www.hyCLEANER.de

Geschaftsfiuhrer:
Celina Kneiber, Josha Kneiber

hyCLEANER’
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Der Hersteller gibt eine Gewdhrleistung von 12 Monaten ab Lieferung Werk

Gronau.
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1.5 Glossar — Maschinenkennzeichnung

Kapitel | Darstellung Beschreibung

Vor Inbetriebnahme ist der
Bediener verpflichtet, die
Betriebsanleitung, die alle
erforderlichen
sicherheitstechnischen Hinweise fir
bestimmungsgemaBe Verwendung
enthalt, zu lesen.

min. 41/min

. Zuldssige Wassermenge
max. 25 l/min

f min. 2 bar
() max. 8 bar Zulassiger Wasserdruck

. min. 5°C

€0 °C Zulassige Wassertemperatur
W Mmax.

Rutschgefahr!

Fahrweise den Bedingungen und
dem Oberflachenzustand anpassen.

@ Plotzliche, schnelle
ss Richtungswechsel oder
Geschwindigkeitswechsel mUssen
bei Nasse, Glatte oder
Verunreinigungen der zu
reinigenden Flache vermieden
werden.
Arbeitsplatze und Verkehrswege,
bei denen die Mdglichkeit des
Herabfallens der Maschine besteht,
missen mit Einrichtungen versehen
sein, die verhindern, dass Personen
in die gefahrdeten Bereiche
gelangen.

Es muss eine persoénliche
Schutzausriistung (PSA) zur
Absturzsicherung benutzt werden,
falls aus baulichen Grinden eine
andere Art von Absturzsicherungen
(Seitenschutz) nicht méglich ist und
Auffangeinrichtungen (Fanggeriste
etc.) unzweckmaéaBig sind.
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Das Reinigen der Maschine sowie
aller zugehorigen Teile mit einem
Hochdruckreiniger ist verboten!

Der Ladevorgang bendtigt je nach
Entladungszustand der Akkus bis zu
2,5 Stunden.

2,5h

Reparatur- und Wartungsarbeiten
dirfen an elektrischen Geraten nur

—y im spannungsfreien Zustand
:D— durchgefihrt werden.
@ Vor der Durchflihrung von
Reparatur- und Wartungsarbeiten

sind die elektrischen Gerate wie die
Ladestation von der Netzspannung
(Uber den Netzstecker) zu trennen.

Traktionslaufband - Leder
1.450 mm

In Verbindung mit dem solarROBOT
. % compact ist es mit diesem
i Laufband, in Abhangigkeit vom
|

Oberflachenzustand, mdoglich,

| 5 min 5 °C Steigungen bis 20° zu befahren.
Die AuBentemperatur darf dabei
3 max. 20° 5 °C nicht unterschreiten.

I Dieses Laufband darf nur zur
Nassreinigung benutzt werden.
Dieses Laufband ausschlieBlich im
nassen Zustand verwenden. Mit
einem trockenen oder
verschmutzten Traktionslaufband
aus Leder verliert die Maschine die
Haftung auf der Flache!

Achtung: Der Grip ist immer
abhangig vom Oberflachenzustand
der zu reinigenden Flache.
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Traktionslaufband - Gummi

ﬁ@ In Verbindung mit dem solarROBOT
Booobe compact ist es mit diesem Laufband
— in Abhdngigkeit vom

RAAAA2T Oberflachenzustand mdglich,

Bo00000 Steigungen bis 15° zu befahren.
poooood @z - o Die AuBentemperatur darf dabei
RGAS3GS = min10°C 10 °C nicht unterschreiten.

SRRttetets

ppoed é.‘_max_ 15° Dieses Laufband ist fir die

m——— Nassreinigung und

BAG3GAT Trockenreinigung geeignet.

Mit einem verschmutzten
Traktionslaufband aus Gummi
verliert die Maschine die Haftung
auf der Flache!

Achtung: Der Grip ist immer
abhangig vom Oberflachenzustand
der zu reinigenden Flache.

Traktionslaufband — Neopren
1.450 mm

In Verbindung mit dem solarROBOT
compact ist es mit diesem Laufband
in Abhdngigkeit vom
Oberflachenzustand maoglich,
Steigungen bis 10° zu befahren.
Die AuBentemperatur darf dabei

3 max. 10° 10 °C nicht unterschreiten.

Dieses Laufband muss fir die
Trockenreinigung und fir den
Betrieb des Roboters mit
Seitenflihrung eingesetzt werden.

Mit einem verschmutzten
Traktionslaufband aus Neopren
verliert die Maschine die Haftung
auf der Flache!

Achtung: Der Grip ist immer
abhangig vom Oberflachenzustand
der zu reinigenden Flache.

Die rote Linie zeigt die empfohlene
Reinigungsroute. Das zu reinigende
Solarmodul muss von oben nach
unten abgefahren werden, damit
die geldsten Verunreinigungen nicht
Uber die bereits gereinigten Flachen
laufen.
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Hinweis: Auf die Wasserzufuhr von
oben achten! Somit zieht das
Eigengewicht des Schlauchs nicht
an der Maschine. Dadurch wird die
Rutschgefahr verringert.

Die Maschine muss durch Anseilen
gegen Absturz gesichert werden.

Daflir die Anschlagpunkte der
Maschine am drehbaren Turm
verwenden.

Die Startflache muss vor dem
Aufsetzen der Maschine gereinigt
werden, um die Laufbander sauber
zu halten und ausreichend Grip
beizubehalten.

Achtung: Zuwiderhandlung fihrt
zum Gripverlust der Laufbander.

Mit dem solarROBOT compact
kénnen Wartungsgénge bis zu einer
Breite von 20 cm Uberfahren
werden.

Achtung: Parallel zur Fahrtrichtung
sind Zwischanabstande bis zu
maximal 6 cm erlaubt.

Achtung: Kippgefahr

Nach Beendigung eines Einsatzes
muss die Maschine gesaubert
werden.

Achtung: Keinen Hochdruckreiniger
verwenden!

Die Waschblrsten mit einem
Wasserschlauch sdaubern und von
Schmutzriickstanden entfernen.
Alternativ kbnnen die Blrsten im
Leerlauf erhoht, z. B. auf dem
Transportwagen, ohne Widerstand
mit Wasser am Roboter gedreht
werden, um nachzuspdilen.

Achtung: Kein Hochdruckreiniger!

Stand: Oktober 2024 Seite 14 von 82




(&

Traktionslaufbander aus Leder
myussen, falls erforderlich, wahrend
der Reinigung sowie nach
Beendigung der Reinigung
gesaubert werden. Siehe
Pflegehinweis im Kapitel ,,Zubehér".

Achtung: Keinen Hochdruckreiniger
verwenden!

Achtung: Die Laufbander Leder
nicht auf der Maschine trocknen
lassen!
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2. Sicherheit

2.1 Sicherheitskennzeichnung am Produkt

Da es sich beim solarROBOT compact um eine nicht netzgefiihrte Maschine mit elektrischer
Kleinspannung handelt, ist keine Sicherheitskennzeichnung erforderlich.

2.2 Sicherheitskennzeichnung in dieser Betriebsanleitung

Siehe Kapitel ,Warnhinweise"

2.3 Grundlegende Sicherheitshinweise

Zum Schutz des Bedienpersonals befinden sich am solarROBOT compact Warnhinweise
und Gefahrenhinweise. Diese Hinweise miissen beachtet werden.

Beschadigte und unleserliche Warnhinweise oder Gefahrenhinweise miissen vom Betreiber
sofort erneuert werden.

2.3.1 Verhalten im Notfall

Im Notfall muss der solarROBOT compact durch Betdtigung des NOT-HALT-
Schalters gestoppt werden!

Der NOT-HALT-Schalter (SD) ist gut sichtbar auf der Riickseite der Funkfernbedienung.
Weitere Informationen: Siehe Kapitel ,Bedienung".

.

Ein Notfall tritt ein beim Uberrollen von Personen und Gegenstdnden sowie beim
Hineingeraten von Gegenstanden und Kdérperteilen in ein BUrstensystem oder Fahrwerk
des solarROBOT compact.
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2.3.2 Beachten der Betriebsanleitung

In dieser Betriebsanleitung wird der erfolgreiche und gefahrlose Einsatz Ihres solarROBOT
compact beschrieben. Sie muss von jeder Person, die mit Arbeiten an oder mit der
Maschine beauftragt ist, gelesen, verstanden und angewendet werden. Bei Nichtbeachtung
der Betriebsanleitung erlischt die Haftung des Herstellers flir Personenschaden und
Sachschaden.

Lebensgefahr durch abstiirzende Teile!

Bei Nichtbeachtung der Betriebsanleitung kénnen
abstiirzende Teile des solarROBOT compact bei
unbeteiligten Personen oder anderen Lebewesen zum
Tod fiihren!

= Betriebsanleitung lesen und verstehen!

= Betriebsanleitung anwenden!

WARNUNG

Verletzungsgefahr durch abreiBende
Teile!

Bei Nichtbeachtung der Betriebsanleitung kénnen
abreiBende Teile des solarROBOT compact beim
Bedienpersonal zu erheblichen Verletzungen fiihren!
= Betriebsanleitung lesen und verstehen!
= Betriebsanleitung anwenden!

2.3.3 Anforderung an das Personal - Sorgfaltspflicht

Mit dem selbststandigen Fihren und dem Instandhalten von Reinigungsrobotern diirfen
nur Personen beschaftigt werden, die:

- das 18. Lebensjahr vollendet haben,

- korperlich und geistig geeignet sind,

- im FUhren und Instandhalten der Reinigungsroboter unterwiesen sind und ihre
Befahigung hierzu gegeniber dem Unternehmer nachgewiesen haben und erwarten
lassen, dass sie die ihnen Ubertragenen Aufgaben zuverlassig erfillen.

Sie missen vom Betreiber zum Fihren und Instandhalten des Reinigungsroboters
beauftragt sein.
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2.3.4 Entsorgung

Nicht mehr benétigtes Material des solarROBOT compact muss sicher und umweltgerecht
entsorgt werden.

Der solarROBOT compact kann z. B. an einer Annahmestelle fir Metallschrott entsorgt
werden.

Defekte Akkus miissen einer Annahmestelle fir Batterien und Akkus Ubergeben werden.

Bei der Entsorgung des solarROBOT compact missen die nationalen Bestimmungen des
Einsatzlands beachtet werden.

e Lithiumhaltige Akkus sind bei ordnungsgemaBem
Umgang sicher.

e Bei unsachgemaiBer Benutzung und Lagerung
konnen lithiumhaltige Akkus Brande verursachen.

¢ Verwenden Sie keine defekten, beschadigten,
verformten oder aufgeblahten Akkus.

e Akkus diirfen nicht im Hausmiill entsorgt werden.

1

o o

Lebensgefahr durch Explosion!

Flihrt zum Tod oder schweren Verletzungen.

= Betriebsanleitung lesen und verstehen!
= SachgemaBer Gebrauch der Akkus
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2.4 BestimmungsgemaBe Verwendung
2.4.1 Einsatzbereich

Der solarROBOT compact ist in der Standardausstattung einsetzbar zur Reinigung von
Solarmodulen oder Glasdachern:

in Steigungsrichtung bis zu einem Steigungswinkel von 20° (36 %),

quer zur Steigungsrichtung bis zu einem Steigungswinkel von 20° (36 %),
bis zu einem Bdschungswinkel von 30° (57 %),

bei Hindernissen bis 20 mm Hobhe,

bei Licken und Wartungsgangen bis 200 mm,

bei einer Verkehrslast des Dachs von mind. 588,4 Pa,

auf Solarmodulen mit Produktzertifizierung nach IEC 61646 und IEC 61730.

Die angegebenen Werte sind abhangig vom
Oberflachenzustand.

Q@m"o a0 oo

Mit dem Begriff Steigung ist sowohl die
aufwartsgerichtete Neigung sowie das
abwairtsgerichtete Gefdlle gemeint. In dieser
Betriebsanleitung wird einheitlich der Begriff Steigung
verwendet.

Der Boschungswinkel bezeichnet die
Steigungsdnderung, die mit der Maschine maximal
bewailtigt werden kann, ohne dass der Boden von
iiberhangenden Bauteilen der Maschine beriihrt wird.
Siehe folgende Abbildung:

Das Anbringen von Zubehér kann abweichende
Einsatzbedingungen zur Folge haben. Siehe Kapitel
~Zubehor™.
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2.4.2 Betriebsbedingungen

Eine Inbetriebnahme des Gerats ist mdglich bei:

a. einer Umgebungstemperatur von mind. 5 °C und max. 60 °C,
b. einer maximalen Windstarke bis 6 Beaufort.

2.4.3 Anschlussbedingungen

Siehe Kapitel ,Lokale Anforderungen®.
2.5 Sachwidrige Verwendung

NICHT in elektrischen Anlagen, auBer Photovoltaikanlagen, einsetzen!
NICHT in explosiver Atmosphare einsetzen!

NICHT als Transportmittel flir Personen oder andere Lebewesen einsetzen!
NICHT als Zugmittel einsetzen!

NICHT als Transportmittel flir Gegenstande einsetzen!

NICHT als Raumfahrzeug, z. B. flir Schnee oder Sand, einsetzen!

NICHT unter Wasser einsetzen!

NICHT zum Bewassern von Grinflachen verwenden!

NICHT mit anderen Flissigkeiten auBer Wasser betreiben.

el e B N M W oW« B Y

Stand: Oktober 2024 Seite 20 von 82




hyCLEANER’

made in m——

2.6 Restgefahren und SchutzmaBnahmen

Durch das Tragen von Schutzbekleidung und Beachten der vorliegenden Betriebsanleitung
minimieren Sie die Risiken, die beim Umgang mit dem solarROBOT compact auftreten
kdénnen. Trotzdem mussen Sie sich folgender Restgefahren bewusst sein:

Lebensgefahr durch Ersticken!

Lose Arbeitsbekleidung kann von rotierenden Bauteilen
© eingezogen werden. Dies kann zu erheblichen
@ Verletzungen oder zum Tod fiihren!

= Tragen Sie beim Umgang mit dem

solarROBOT compact eng anliegende
Arbeitsbekleidung!

Halten Sie sich von rotierenden Bauteilen fern!
Lange Haare zuriickbinden!

VORSICHT

Personenschaden durch rotierende
@) Bauteile!

@ Durch rotierende Bauteile besteht Verletzungsgefahr!

138

= Halten Sie sich von rotierenden Bauteilen fern!
= Lange Haare zuriickbinden!

VORSICHT

Personenschaden durch Quetschgefahr!

Durch das Einquetschen zwischen solarROBOT compact
und festen Gegenstédnden besteht Verletzungsgefahr!

= Nicht am solarROBOT compact und/oder
zwischen der Maschine solarROBOT compact und
festen Gegenstianden aufhalten!

= Nicht in den solarROBOT compact greifen!

Stand: Oktober 2024 Seite 21 von 82




hyCLEANER’

made in m——

VORSICHT

Personenschaden durch Stolpern!

Durch den ausgerollten Schlauch besteht

Verletzungsgefahr!
= Achten Sie beim Umgang mit dem solarROBOT
compact auf herumliegende Gegenstdnde!

VORSICHT

Personenschaden durch Ausrutschen!

Durch Ausrutschen auf der feuchten Flache besteht
Verletzungsgefahr!
= Achten Sie beim Umgang mit dem solarROBOT
compact auf einen sicheren Stand!
= Tragen Sie Arbeitsbekleidung mit
Sicherheitsschuhen!

Tragen Sie beim Umgang mit dem solarROBOT compact
einen Augenschutz!

Tragen Sie beim Umgang mit dem solarROBOT compact
einen Gehdrschutz!

UnsachgemaBes Fahrverhalten und Drehen des
solarROBOT compact auf Hindernissen, z. B. auf
Modulklemmen, kénnen zum Ablaufen der Fahrketten
fiithren.

Zeo P> P

Bei Inbetriebnahme und wahrend des Betriebs des solarROBOT compact muss ein
Sicherheitsabstand von einem Meter zur Maschine und zum Schlauch eingehalten werden!

Befinden Sie sich in einer gefihrlichen Situation, betdtigen Sie sofort den
NOT-HALT-Schalter!!
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3. Technische Daten - Basisausfiihrung

3.1 solarROBOT compact

Artikel-Nr.: 952.039

Hobhe:

Breite ohne Waschbdirsten:
Lange ohne Waschblirsten:
Breite mit Waschblrsten:
Lange mit Waschbdirsten:

Durchmesser der Waschblrste:
Lange der Waschbiirste:
Drehzahl der Waschburste:

Max. Flachenlast:
Max. Fahrgeschwindigkeit:

Aufliegende Léange Traktionslaufband:

Breite Traktionslaufband:
Gewicht:
Max. Steigungswinkel*:

(*abhangig vom
Verschmutzungsgrad)

Min. benotigter Wasserdruck:
Max. zulassiger Wasserdruck:
Fur die Nassreinigung:

Min. benoétigte Wassermenge:

Max. benétigte Wassermenge:

Min. Wassertemperatur:
Max. Wassertemperatur:

Gerdauschemission:

ca.
ca.
ca.
ca.
ca.

ca.
ca.
bis

ca.
ca.

ca.
ca.

Ca.

Fahrt in Steigungsrichtung

Fahrt quer zur Steigungsrichtung
Bdschungswinkel hinten
Bdschungswinkel vorne

420 mm
800 mm
710 mm
900 mm
1.460 mm

250 mm
800 mm
max. 300 U/min

412,2 Pa
3,0 km/h

410 mm
100 mm

55 kg

2 bar
8 bar

4 |/min
25 I/min

5°C
60 °C

hyCLEANER’

made in m——

20° (36 %)
20° (36 %)
30° (57 %)
30° (57 %)

Larmrichtlinie 2000/14/EG wird eingehalten.

Stand: Oktober 2024
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3.2 Biirstensystem 800 mm

Artikel-Nr.: 705.193

2 Stiick pro Maschine

Hohe:
Breite:
Lange:
Gewicht:

Lange der Waschbirste:

ca.
ca.
ca.
ca.
ca.

Stand: Oktober 2024

270 mm
910 mm
415 mm
10 kg

800 mm
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3.3 Steuerungseinheit

Artikel-Nr.: 705.188

Héhe:
Breite:
Lange:
Gewicht:

3.4 Fahrwerk

Artikel-Nr.: 705.185

ca. 420 mm
ca. 370 mm
ca. 710 mm
ca. 10 kg

2 Stick pro Maschine

Héhe:
Breite:
Lange:
Gewicht:

Stand:

ca. 240 mm
ca. 300 mm
ca. 715 mm
ca. 10 kg

Oktober 2024
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3.5 Verlangerung Schlauchfiihrung

Artikel-Nr.: 705.192

Hohe: ca. 45 mm
Breite: ca. 45 mm
Lange: ca. 900 mm
Gewicht: ca. 1,4 kg

3.6 Funkfernbedienung

Artikel-Nr.: 603.326

Hohe: ca. 50 mm

Tiefe: ca. 130 mm
Breite: ca. 200 mm
Gewicht: ca. 0,47 kg
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3.7 Ladestation hyCLEANER® 36 V

Artikel-Nr.: 705.177

Hohe (Deckel geschlossen): ca. 640 mm

Breite: ca. 500 mm

Lange: ca. 430 mm

Gewicht:

Ohne Akkus und Funkfernbedienung ca. 10 kg

Mit 2x Akku 36 V/14 Ah (962.031) und Funkfernbedienung ca. 17 kg
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4. Aufbau und Funktion

4.1 Grafische Darstellung und Funktionsbeschreibung

4.1.1 Beschreibung der abnehmbaren Bauteile solarROBOT compact

Abnehmbare Bauteile:

(1) Steuerungseinheit solarROBOT compact; Artikel-Nr.: 705.188

(2) Fahrwerk solarROBOT compact (2 Stilick); Artikel-Nr.: 705.185

(3) Blurstensystem 800 mm solarROBOT compact; Artikel-Nr.: 705.193

(3.1) Spritzschutzplane 800 solarROBOT compact; Artikel-Nr.: 704.113

(4) Verlangerung Schlauchfiihrung solarROBOT compact; Artikel-Nr.: 705.192
(5) Akku 36 V/14 Ah; Artikel-Nr.: 962.031

Fir den einwandfreien Betrieb des solarROBOT compact ist es wichtig, dass die
entsprechenden Verbindungen der elektrischen und mechanischen Komponenten sowie die
vorgesehenen Wasseranschlisse hergestellt werden.

Weiterhin muss die Funkstrecke der Funkfernbedienung mit dem Funkempfénger in der
Steuerungseinheit (1) hergestellt sein.

Die detaillierte Beschreibung der Verbindungen ist in den einzelnen Bauteilen aufgefthrt.
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4.1.1.1 Steuerungseinheit

Artikel-Nr.: 705.188

Die Steuerungseinheit ist das Zentrum des solarROBOT compact.

Der Rahmen besteht aus  Konstruktionsprofilen, Blechen und kleineren
SchweiBbaugruppen. Unten, mittig zwischen den 2 aufrechten Seitenblechen, ist auf der
untersten Ebene die Steuerungskiste inkl. Funkempfanger. Fir den Betrieb wird die
Steuerung mit der zugehdrigen Funkfernbedienung verbunden. Die langeren Kabel mit
Stecker sind fir den elektrischen Anschluss der Blrstensysteme bestimmt.

Die kiirzeren Kabel mit Stecker sind fir den elektrischen Anschluss des Fahrwerks
bestimmt. Die Stecker kdénnen nicht verwechselt werden, da diese unterschiedlich
ausgefihrt sind. Die Stecker sind leicht steckbar und lassen sich, ohne Gewalt
anzuwenden, verbinden.

Das Akkufach wird Gber eine Buchse werkseitig mit der Steuerungskiste verbunden.
Die duBeren Konstruktionsprofile sind zum Tragen der Einheit vorgesehen.
Auf der nachsten Ebene ist das Akkufach flir die Aufnahme des Akkus angebracht.

Dartber ist die Wassertechnik. Auf dem Seitenblech ist ein Wasserventil, mit dem sich die
Wasserzufuhr 6ffnen oder schlieBen lasst.

Das Wasser wird zu den beiden Kupplungsmuffen geflihrt, an denen die Blrstensysteme
angeschlossen werden. Die Einstellung der Hbhe der Blrstensysteme ist im Kapitel
~Montage" ausflhrlich beschrieben.

Auf den Seitenblechen sind zudem je Seite 2 Halter flr die Fahrwerke. Das Fahrwerk wird
schrag eingehangt und anschlieBend nach oben gekippt, bis es einrastet.

Vorn und hinten an der Steuerungseinheit sind Halterungen fir die Blrstensysteme
montiert. Die Blurstensysteme werden von oben eingesteckt, sodass beide Rohre beidseitig
in der Halterung sind.

Der Turm auf der Steuerungseinheit lasst sich 360° drehen. An dem Turm wird die
Verldangerung der Schlauchfihrung angeschlossen. Zudem ist auf dem drehbaren Turm
eine Ringmutter montiert, die als Kranpunkt der Maschine benutzt werden kann.
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4.1.1.2 Fahrwerk solarROBOT compact

Artikel-Nr.: 705.185

Zum solarROBOT compact gehdren 2 gleiche Fahrwerke.
Sie sind beidseitig, spiegelbildlich zueinander auBen an der Steuerungseinheit montiert.
Beide Fahrwerke sind demontierbar und untereinander tauschbar.

Der Rahmen beider Fahrwerke besteht aus einer Blech- und Rohrkonstruktion.
Im mittleren Bereich des Fahrwerks ist der Getriebemotor, der liber einen Riemen eines
der beiden Rader antreibt.

Im Bereich oberhalb des Getriebemotors ist der Fahrkettenspanner.

Das Spannen der Fahrkette erfolgt mit der in der Mitte befindlichen Spannschraube (M12),
einschlieBlich einer Kontermutter. Die Fahrkette besteht aus einem Zahnriemen und wird
mithilfe der Rader gefuhrt. Auf der Fahrkette ist umlaufend das Traktionslaufband mit
einem  Klettverschluss befestigt. Das im  Standard-Lieferumfang enthaltene
Traktionslaufband aus Leder wird, wie weitere optional erhdltliche Traktionslaufb@nder, im
Kapitel ,Zubeh6r" genauer erldutert.

Die 2 Rohre @ 12 mm sind filir das beidseitige Einhdngen in die Halter der Fahrwerke an
der Steuerungseinheit vorgesehen.

Mittig im oberen Bereich ist auBBen ein Eingriff zum Ldésen des Schlossriegels, der fir die
Fixierung und Arretierung mit der Steuerungseinheit zustandig ist.

Des Weiteren kann der Hersteller auf Wunsch des Kunden optional eine Kantenerkennung
(aufpreispflichtiges Zubehér) montieren. Diese besteht aus 2 Ultraschallsensoren pro
Fahrwerk, die vorn und hinten montiert werden. Die Kantenerkennung sorgt fiir das
automatische Stoppen der Maschine bei Erreichen einer Kante des Solarmoduls. Flr
weitere Informationen, siehe Kapitel ,,Zubeho6r®.
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4.1.1.3 Biirstensystem 800 mm

Artikel-Nr.: 705.193

Zum solarROBOT compact gehéren 2 gleiche Burstensysteme mit einer Breite von 800 mm.
Diese bestehen aus einer Blech- und Rohrkonstruktion. Als Spritzschutz dienen eine
abnehmbare Spritzschutzplane und eine Birstenleiste im vorderen Bereich des
Bilrstensystems. Die Spritzschutzplane sorgt daflir, dass das Wasser nicht nach oben
verwirbelt wird, sondern auf die Solarmodule gebracht wird.

Am Burstenrahmen ist in Fahrtrichtung rechts der Antriebsmotor des Blirstensystems im
Motorhalter integriert.

Der Antriebsmotor des Birstensystems Ubernimmt mit seiner Motorwelle Uber eine
Kupplung den Antrieb der Waschblrste. An den beidseitig montierten Motorhaltern wird
das Blrstensystem mit einem Gleitlager gelagert. Am hinteren Teil des Blrstensystems
befinden sich 2 Rohre, mit denen das Birstensystem in die Halter an der Steuerungseinheit
eingehangt wird.

Die Waschbirste des Bilrstensystems ist 800 mm lang. Die Birste ist umlaufend mit einem
einzigen Borstentyp ausgestattet.

Inklusive der Borsten ergibt sich ein Waschbiirstendurchmesser von 250 mm.

Die Wasserversorgung der Waschbiirste erfolgt (ber die Verbindung des
Kupplungssteckers mit der Kupplungsmuffe an der Steuerungseinheit.

Von dem Kupplungsstecker wird das Wasser durch den Wasserschlauch zum
Berieselungsrohr (unter der Spritzschutzplane) geflihrt und dort gleichmaBig auf die
Waschbirste verteilt.

Die elektrische Versorgung des Blirstenmotors erfolgt Gber ein Elektrokabel mit Buchse.
Diese Buchse wird mit dem Stecker der Steuerungskiste der Steuerungseinheit verbunden.
Zudem ist es mdglich, die BlUrstensysteme mit seitlichem Versatz zu nutzen. Durch die
zusatzlichen Bohrungen kénnen die Blirstensysteme jeweils mit einem seitlichen Versatz
von 150 mm oder 175 mm genutzt werden. Insgesamt ergeben sich hieraus
Reinigungsbreiten von 1.100 - 1.150 mm. Eine Beschreibung hierfir findet sich im Kapitel
~Montage".
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4.1.1.4 Verlangerung Schlauchfiihrung

Artikel-Nr.: 705.192

Die Verlangerung der Schlauchfiihrung besteht aus einem Rohr, in welchem der Schlauch
von den drehenden Teilen der Maschine weggeflihrt wird. An den Enden des Rohrs befindet
sich jeweils eine Kupplungsmuffe. Uber diese Muffen wird auf der einen Seite die
Verbindung zur Steuerungseinheit geschaffen und auf der anderen Seite zur Wasserzufuhr.
Uber die Drehdurchfiihrung im Turm der Steuerungseinheit kann das Rohr um 360°
gedreht werden.

Lebensgefahr durch abstiirzende Teile!

Bei Nichtbeachtung der Betriebsanleitung kénnen
abstiirzende Teile des solarROBOT compact bei
unbeteiligten Personen oder anderen Lebewesen zum
Tod fiihren!
= Betriebsanleitung lesen, verstehen und
anwenden!
= Demontierte Einheiten sofort gegen Abstiirzen
sichern!
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4.1.1.5 Akku

Artikel-Nr.: 962.031

Bauteile:
(1)  Anschlussbuchse
(2) Ein-/Aus-Schalter
(3) Aktivierungstaste - Flllstandsanzeige
(4) Flllstandsanzeige
(5) Flachsicherung 30 A

Uber die Anschlussbuchse (1) des Akkus wird die Steuerung mit Strom versorgt.

Dazu muss der Akku vollstéandig bis zum Anschlag horizontal in das Akkufach der
Steuerungseinheit geschoben werden.

An der Rickwand des Akkufachs ist innen die entsprechende Anschlussbuchse.

Flr den Betrieb des solarROBOT compact ist ein Akku (36 V/14 Ah) erforderlich.

Die Anschlussbuchse dient der elektrischen Verbindung des Akkus mit der Ladestation
wahrend des Ladevorgangs.

Die beiden Ladeschalen der Ladestation sind baugleich mit dem Akkufach der
Steuerungseinheit.

Der Ein-/Aus-Schalter des Akkus muss vor Inbetriebnahme des solarROBOT compact auf
~EiN" geschaltet sein.

Dazu muss der Ein-/Aus-Schalter nach unten gedrickt werden.

Bei eingeschaltetem Akku leuchtet eine griine Leuchtdiode im unteren Bereich des Ein-
/Aus-Schalters.

Zum Ausschalten der Akkus und des solarROBOT compact wird der Ein-/Aus-Schalter nach
oben gedrickt.

Die entsprechende griine Leuchtdiode des Ein-/Aus-Schalters (2) erlischt.

Sowohl der Akku als auch der solarROBOT compact sind dann stromlos.

Die Aktivierungstaste der Filllstandsanzeige (3) befindet sich im vorderen, mittleren
Bereich oben am Akku.

Wird diese Aktivierungstaste betdtigt, wird der Ladezustand durch die Fillstandsanzeige
(4), die links neben der Aktivierungstaste ist, angezeigt.
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Die Fillstandsanzeige zeigt den Ladezustand 100 %, 80 %, 50 % und 20 % an.
Die Anzeigen 100 % bis 50 % leuchten mit griner LED.
Betragt der Ladezustand nur noch 20 %, leuchtet die 20-%-Anzeige rot.

Im hinteren, oberen Bereich befindet sich die Flachsicherung (30 A) unter einem
geschraubten Deckel (5).

Informationen zum Akku 36 V/14 Ah (962.031):

a) Aufladen (siehe Kapitel ,Laden des Akkus"):

- Genutzt werden darf ausschlieBlich die von der hyCLEANER GmbH & Co. KG
zugelassene Ladestation (705.177).

- Die Akkus diirfen nur im Trockenen und bei Temperaturen von 5 - 30 °C geladen
werden.

- Insbesondere dirfen die Akkus beim Laden keiner direkten Sonneneinstrahlung
ausgesetzt werden.

- Nach dem Ladevorgang kdnnen die Akkus noch einige Stunden oder unter Aufsicht
auch mehrere Tage an dem Ladegerat angeschlossen bleiben.
Dadurch werden alle Zellen wieder ausgeglichen.

- Die Akkus dirfen nicht in der Nahe von brennbaren Materialien aufgeladen werden!

b) Verhalten wahrend des solarROBOT compact Betriebs:
Extreme Temperaturen missen vermieden werden.
Starke Hitze kann die Akkus schadigen.
Kélte kann zu einem voriibergehenden Kapazitatsverlust flihren.
Falls der solarROBOT compact nicht genutzt wird, z. B. in den Wintermonaten,
mussen die Akkus immer getrennt von der Maschine aufbewahrt werden. Siehe
Punkt d , Lagerung".
Falls bei direkter Sonneneinstrahlung der solarROBOT compact fiir ldangere Zeit auf
den Solarmodulen geparkt wird, z. B. in der Mittagspause, missen die Akkus
getrennt von der Maschine an einem Schattenplatz aufbewahrt werden.

c) Transport:
Da die Akkus als Gefahrgut definiert sind, dirfen Akkus nicht in Passagierflugzeugen
transportiert werden und missen bei Versand mit Speditionen gesondert
gekennzeichnet werden.

d) Lagerung:
Falls die Akkus ldngere Zeit nicht genutzt werden, z. B. in den Wintermonaten,
mussen die Akkus bei etwa 60 % ihrer Kapazitat bei ca. 10 - 15 °C kihl und
trocken gelagert werden. Mindestens 1-mal im Monat mlssen die Ladestdnde der
Akkus kontrolliert und, falls erforderlich, die Akkus nachgeladen werden.

e) Defekte Akkus:
- Mechanisch beschadigte Akkus durfen keinesfalls mehr genutzt werden.
- Die Akkus dirfen niemals ge6ffnet werden.
- Beschadigte Akkus missen mit Angabe des Vorfalls dem Handler des solarROBOT
compact tibergeben werden.
- Defekte Akkus dirfen nicht mit der Post versendet werden.

f) Entsorgung:
- Die Akkus miussen gesondert entsorgt werden und kdénnen beim Handler oder
Hersteller des solarROBOT compact abgegeben werden. Beachten Sie die fir Ihr
Land geltenden gesetzlichen Bestimmungen!
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Entscheidende Einflussfaktoren auf die Akkulaufzeit:

- Fahrweise:
Ein groBer Anteil an Kurvenfahrten oder groBe Steigungen verringern die Akkulaufzeit
gegeniiber langen Geradeausfahrten mit wenigen Steigungen.

- Einfluss von Zubehor:
Mit steigendem Zubehdér (Anzahl und Gewicht) verringert sich die Akkulaufzeit
erheblich.

- Einfluss von Fehleinstellungen am solarROBOT compact:
Zu stramm eingestellte Fahrketten oder zu tief eingestellte Waschbirsten fihren zu
deutlichen Verringerungen der Akkulaufzeit.

4.1.2 Beschreibung Funkfernbedienung

Artikel-Nr.: 603.326

Mit der mitgelieferten Funkfernbedienung werden samtliche Funktionen des solarROBOT
compact angesteuert.

Die Funkfernbedienung stellt mit dem Anmelden des Senders eine gesicherte
Kommunikationsverbindung mit der Empfangseinheit im solarROBOT compact her.
Zusatzlich verfugt das Steuerungssystem lUber einen NOT-HALT-Schalter, mit dem in einer
gefahrlichen Situation die Bewegung der Maschine gestoppt werden kann.

Der solarROBOT compact arbeitet mit folgendem Ubertragungssystem:

Die TWIN X Lite ist eine leistungsstarke Funkfernbedienung, die im TW-Modus gleichzeitig
zwei Sender mit 2,4-GHz-Frequenzen auf demselben Empfanger nutzt. Das TW-Aktiv-
Aktiv-Protokoll unterscheidet sich von den allgemeinen Aktiv-Standby-
Redundanzlésungen. Bei diesem Protokoll sind auf dem HF-Modul und dem Empfanger der
TWIN-Serie gleichzeitig zwei 2,4-GHz-Frequenzbander aktiv. Die Funkfernbedienung
verfigt dber 2 interne 2,4-GHz-HF-Antennen, die im Vergleich zu einer
Einzelantennenkonstruktion eine multidirektionale und breitere Abdeckung der
Signalibertragung ermdglichen. Dank dieser Merkmale kann das Twin-System eine
geringere Latenzzeit und hdhere Zuverlassigkeit bei einer schnelleren Datenrate
gewahrleisten.

Es handelt sich nicht um einen Sachmangel, falls durch Fremdsignale die Verbindung
zwischen Sender und Empfanger abreiBt oder keine Verbindung aufgebaut werden kann.
Mit dem integrierten Joystick werden Traktionslaufbander links und rechts angesteuert und
so der solarROBOT compact gelenkt.

Modifikationen durch den Betreiber sind nicht zuldssig, ansonsten erlischt die
Betriebserlaubnis.

Die detaillierte Beschreibung der Funkfernbedienung ist im Kapitel ,Bedienung®.
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4.1.3 Beschreibung Ladestation

Artikel-Nr.: 705.177

Die Ladestation dient sowohl dem Aufladen der beiden Akkus als auch dem Aufladen der
Funkfernbedienung des solarROBOT compact und pro. Die Elemente sind in eine
Aufbewahrungsbox integriert.

Die Ladestation beinhaltet bereits integrierte Versorgungselemente sowie den oben
aufgefihrten Lieferumfang. Der Griff der Aufbewahrungsbox kann zum besseren Bewegen
oder Rollen verlangert werden (Teleskopfihrung).

Die 2 Akkufacher in der Aufbewahrungsbox sind mit integrierten Ladegeraten zum Laden
der Akkus ausgestattet. Die Akkufdacher und die Ladegerate sind jeweils seitenzugehérig
miteinander verbunden.

Die USB-Buchse dient zum Laden der Funkfernbedienung.

Die Kiihlung der Ladestation wird durch 2 Lifter gewdhrleistet, die gegenlberliegend
seitlich an der Aufbewahrungsbox angebracht sind.

Im unteren Bereich des Montageblechs sind die Kontrollleuchten der Ladegerate fir die
Akkus zu sehen.

Durch die Inbetriebnahme der USB-Buchse und der 12-V-Kfz-Steckdose kdénnen diverse
Gerate, z. B. Smartphones, geladen werden.

Mit dem 230-V-Anschlusskabel wird Ladestation mit der Netzspannung (230 V) verbunden.
Das Verwenden von Verlangerungskabeln kann zu einem Spannungsabfall fihren, was die
Ladefunktion beeintrachtigen kann.

Mit dem Flaschendffner kdnnen Flaschen mit Kronkorken geéffnet werden.
Der Zurrgurt ist zum Verzurren der Ladestation hyCLEANER® 36 V vorgesehen.
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Ladedauer
- Akku 36 V/14 Ah (962.031): ca. 2,5 Stunden, je nach Entladungszustand
- Funkfernbedienung (603.326): ca. 2 Stunden, je nach Entladungszustand

Temperatur
Das Betreiben der Ladestation ist nur mit funktionierenden Liftern und bei

AuBentemperaturen von 5 - 30 °C mdglich.

Bendtigte Versorgungsspannung
230V, 50 Hz
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4.2 Typenschilder und Modulschilder

Bezeichnung: Artikel-Nr.: Position: Typenschild:
hyCLEANER"
scsx'larROBOT compact c €
machine number XXXXX
) ) item number 952.039
solarROBOT compact 952.039 Steuerungseinheit profect number oiee
total weight 55 KG

hyCLEANER GmbH & Co. KG
Maybachstrasse 6, DE-48599 Gronau

Bezeichnung: Artikel-Nr.: Position: Modulschild:
hyCLEANER" solarROBOT compact
itemn: drive unit 705.185
. batch XXXXX
Fahrwerk mlttlg, year of construction J11)
Fahrwerk (2 Stuck) 705.185 auBen total weight + 12Kg

hyCLEANER GmbH & Co. KG
Maybachstrasse 6, DE-48599 Gronau

hyCLEANER" solarROBOT compact

itemn: control unit 705.188

batch XXXXX

. . Am Rahmen der year of qonstruction J11]
Steuerungseinheit 705.188 : . total weight + 10Kg
Steuerungseinheit hyCLEANER GmbH & Co. KG

Maybachstrasse 6, DE-485%% Gronau

hyCLEANER" solarROBOT compact

itemn  brush 705.193
- batch XXXXX

. BlUrstenrahmen -
Blrstensystem 800 705.193 o year of construction J)J)
seitlich total weight + 10Kg
hyCLEANER GmbH & Co. KG
Maybachstrasse &, DE-48599 Gronau
hyCLEANER" solarROBOT compact
item  hose guide 705.192
2 batch XXXXX
Verlangerung 705.192 Schlauchfithrung year of construction 22)
Schlauchfiihrung total weight + 2Kg

hyCLEANER GmbH & Co. KG
Maybachstrasse &, DE-48599 Gronau
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5. Transport und Lagerbedingungen

5.1 Sicherer Transport

Fir den Transport auf einem Rollwagen, z. B. innerhalb des Betriebsgeldndes, missen die
Traktionslaufbander mit ihrer gesamten Auflageflache auf der Tragfldche des Rollwagens
aufliegen.

Die Tragflache muss sauber, eben und rutschfest sein.

Der Rollwagen muss mindestens fir eine Traglast von 55 kg ausgelegt sein.

Fir den sicheren Transport mit einem Pkw-Anhanger, im Kofferraum eines Pkw, eines
Kleintransporters oder mit einem Lastkraftwagen muss die Ladeflache ebenfalls sauber,
eben und rutschfest sein.

Fir einen Transport im o6ffentlichen StraBenverkehr oder fir weite innerbetriebliche
Strecken muss eine Ladungssicherung durch Zurrgurte vorgenommen werden.

Aufgrund des sehr geringen Eigengewichts des solarROBOT compact diirfen die Zurrgurte
nur mit einer maximalen Zugkraft von 185 daN verwendet werden. Fir die Verzurrung sind
Profile vorn und hinten an der Steuerungseinheit vorgesehen. Siehe Pfeile.

Fir den Transport wird empfohlen, das Bilrstensystem mit der Steuerungseinheit zu
verbinden.

Eine zusatzliche Verzurrung des Blirstensystems darf nicht vorgenommen werden.

Die Ladungssicherung liegt immer in der Verantwortung des Fahrers.

Der solarROBOT compact ist nicht fiir das Verzurren mit
einer Ratsche ausgelegt. AusschlieBBlich Zurrgurte mit
Klemmschloss nutzen.

Bei zu hoher Kraftaufwendung kann die Maschine
beschadigt werden.
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5.2 Lagerbedingungen

Der solarROBOT compact muss trocken und frostfrei gelagert werden.

Dabei ist es unerheblich, ob die Maschine zusammengebaut ist oder das Blrstensystem,
die Steuerung mit Motorregelung und die Schlauchfiihrung getrennt vom Fahrwerk gelagert
werden.

Wahrend der Lagerung sind keine Konservierungsarbeiten erforderlich.

Achtung:

Die Waschbiirste darf wahrend der Lagerung nicht auf den Borsten liegen, da sich
die Borsten sonst verformen!

Wird das Blrstensystem getrennt vom Fahrwerk gelagert, muss es auf die breite Seite der
Oberseite gelegt werden. Um Kratzer auf der Spritzschutzplane zu vermeiden, muss die
Bilrste mit Spritzschutzplane auf eine Schutzfolie gelegt oder die Spritzschutzplane entfernt
werden.

Dies gilt auch fur die weiteren einzelnen Komponenten, die vom Fahrwerk getrennt
gelagert werden.

Der Akku muss aus der Steuerungseinheit entnommen werden.
Akkus miissen monatlich in der mitgefiihrten Ladestation geladen werden.

Werden die Akkus nicht sachgerecht gelagert, konnen
sie Schaden nehmen. Ein defekter Akku ist, wie im
Kapitel ,,Entsorgung™ beschrieben, zu entsorgen.
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6. Lokale Anforderung

6.1 Anschlisse

6.1.1 Netzanschluss Ladestation

Artikel-Nr.: 705.177

Versorgungsspannung: 230 V/AC, 50/60 Hz
Ladestrom: 16 A

6.1.2 Wasseranschluss

Wasserschlauch mit mindestens 2” Nennweite.

Wasserdruck: minimal 2 bar
maximal 8 bar

Wasserdurchlauf: minimal 4 |/min
maximal 25 I/min

Betriebsmedien:

a. Nur Betriebswasser nach DIN 4046 (Analyse
76/160/EWG) verwenden.

b. Nur vom Hersteller zugelassene Zusatze verwenden.

6.1.3 Schlauchfiihrung

made in m——

entsprechend EU-Richtlinie

Der Wasserschlauch muss dem solarROBOT compact oberhalb des Solarmoduls zugeflihrt
werden, damit das Gewicht des Schlauchs nicht am solarROBOT compact zieht.

6.1.4 Bauliche Vorgaben

Ein Sicherungspunkt mit einer Mindestbruchkraft von 5.000 N muss bauseitig oberhalb der
zu reinigenden Solarmodule zur Absturzsicherung des solarROBOT compact vorhanden
sein. Entsprechende Gesetze, Verordnungen und technische Regeln in den jeweiligen

Landern und Regionen miissen beachtet werden.
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7. Montage

Die Inbetriebnahme nur von geschultem und
autorisiertem Personal durchfiihren lassen.

Folgende Reihenfolge der Montage wird empfohlen:
(1) Verbindung der beiden Fahrwerke mit der Steuerungseinheit
(2) Verbindung der Schlauchfiihrung mit der Steuerungseinheit
(3) Verbindung der Birstensysteme mit der Steuerungseinheit
(4) [Optional] Blrstenhalterung mit seitlichem Versatz

7.1 Verbindung der beiden Fahrwerke mit der Steuerungseinheit

>

-
- _

Voraussetzung flr die Verbindung der beiden Fahrwerke mit der Steuerungseinheit ist ein
sauberer Untergrund, damit die aufgezogenen Traktionslaufbander nicht beschmutzt
werden.

Das 1. Fahrwerk wird seitlich vor der Steuerungseinheit so ausgerichtet, dass die beiden
unteren Halterungen an der Steuerungseinheit zwischen die beiden Querrohre des
Fahrwerks passen.

Das Fahrwerk wird etwas nach unten geneigt und in die Halterung des Fahrwerks
eingehangt.

Das Fahrwerk wird in Richtung der Steuerungseinheit geneigt, bis das Verriegelungsschloss
in die dafiir vorgesehene Offnung an der Steuerungseinheit hérbar einrastet.
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Die Montage des 2. Fahrwerks auf der anderen Seite der Steuerungseinheit erfolgt in
gleicher Reihenfolge.

Der Stecker flr die elektrische Versorgung der Antriebsmotoren wird mit der
entsprechenden Buchse am Fahrwerk verbunden.

7.2 Verbindung der Verlangerung Schlauchfiihrung mit der
Steuerungseinheit

An beiden Seiten der Verlangerung der Schlauchfiihrung sind Steckkupplungsmuffen. Zum
Verbinden mit der Steuerungseinheit wird der vordere Ring der Muffen nach hinten
gezogen und der Stecker hineingesteckt. Der Ring wird losgelassen und rastet ein, falls der
Stecker eingesetzt wird.

Auf der Gegenseite wird nach demselben Prinzip ein Wasserschlauch angeschlossen.
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7.3 Verbindung des Biirstensystems mit der Steuerungseinheit

Die Halterung zur Montage des Blrstensystems an die Steuerungseinheit befindet sich an
der Riickseite des Blirstensystems. Das Blirstensystem wird in den Aussparungen an der
Steuerungseinheit eingesetzt. Beide Rohre miissen in der Halterung sein und komplett
nach unten eingeschoben werden.

Die optimale Blrstenhéhe muss je nach Flache, Steigung sowie dem eingesetzten
Traktionslaufband eingestellt werden. Die Hohe wird lber die Langlécher an der Riickseite
der Halterungen an der Steuerungseinheit eingestellt. Hierzu werden ein
Innensechskantschliissel und ein Maulschlissel benétigt. Nach dem Ldsen der
Zylinderkopfschrauben (M6) ist es mdglich, die Hohe der Halterung anzupassen. Die
Schrauben missen mit dem fir das Gewinde vorgeschriebenen Drehmoment von 10 Nm
angezogen werden, um Beschadigungen oder unbeabsichtigtes Ldsen der
Verschraubungen zu vermeiden.
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Der Stecker des Wasserschlauchs wird mit der [
Kupplungsmuffe der Steuerungseinheit verbunden. Die
Steckkupplungsmuffe hat keinen Wasserstopp, weswegen
das Reinigen mit einer Birste nicht mdglich ist.

Der Stecker flUr die elektrische Versorgung des
Blrstenmotors wird in die entsprechende Buchse am
Bilrstensystem gesteckt.

Die optimale Eintauchtiefe der Waschbiirste betréagt
20 mm (2 cm). Durch zu tief eingestellte Biirsten kann
die Reinigungsleistung sowie die Akkulaufzeit negativ
beeinflusst werden! Nicht optimal eingestellte Biirsten
kénnen zu Putzschatten fiihren.
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7.4 Versatzanordnung Biirstensystem 800 mm

Das Blrstensystem des solarROBOT compact lasst sich, sofern 2 Blrstensysteme
eingesetzt werden, durch einen seitlichen Versatz der Birstenhalterung um 150 mm (a)
oder 175 mm (b) auf eine Reinigungsbreite von insgesamt 1.100 mm oder 1.150 mm
erweitern.

Dazu mussen die 2 Schrauben, mit denen die Halterung am Rahmen montiert ist, gelost
werden. Die gesamte Halterung wird nach rechts bewegt, bis die Bohrungen in der
Halterung sichtbar sind.

In dieser Position muss die Halterung mit den zuvor geldsten Schrauben wieder befestigt
werden.
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Sind beide Biirsten im Versatz angeordnet, fahrt
wahrend der Reinigung jeweils ein Fahrwerk iiber die
verschmutzte Fldache. Dies kann zu einem vorzeitigen
Verschmutzen der Traktionslaufbéander fiithren. Wir
empfehlen das Reinigen im Versatz mit einem
Traktionslaufband aus Gummi. Siehe Kapitel ,,Zubehor™.
Achtung: Fahrverhalten dem Zustand der Oberfldache
anpassen.

Lebensgefahr durch abstiirzende Teile!

Bei Nichtbeachtung der Betriebsanleitung konnen
abstiirzende Teile des solarROBOT compact bei
Personen oder anderen Lebewesen zum Tod fiihren!

= Betriebsanleitung lesen und verstehen!

= Betriebsanleitung anwenden!

= Montage nur auf ebenen, waagerechten Fldachen
durchfiihren!

= solarROBOT compact gegen Abstiirzen sichern!
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8. Bedienung

8.1 Besondere Sicherheitshinweise

Lebensgefahr durch Ersticken!

Lose Arbeitsbekleidung kann von rotierenden Bauteilen
@) eingezogen werden. Dies kann zu erheblichen
@ Verletzungen oder zum Tod fiihren!

= Tragen Sie beim Umgang mit dem

solarROBOT compact eng anliegende
Arbeitsbekleidung!

Halten Sie sich von rotierenden Bauteilen fern!
Lange Haare zuriickbinden!

VORSICHT

Personenschaden durch rotierende
Bauteile!

Durch rotierende Bauteile besteht Verletzungsgefahr!

138

= Halten Sie sich von rotierenden Bauteilen fern!
= Lange Haare zuriickbinden!
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8.2 Bedienelemente, Bedienung der Funkfernbedienung
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8.2.1 Tastenbelegung

©ONOU A WD

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.
27.

28

29.
30.
31.

Ein-/Aus-Taste - Funkfernbedienung An/Aus
Joystick - Steuerung
Joystick - Geschwindigkeitsregler
Schalter (SA) - An/Aus/An
Schalter (SB) - An/Aus/An
Regler (L1) - Drehgeschwindigkeit 0 — 100 %
Regler (L2) - Drehgeschwindigkeit 0 — 100 %
Drucktaste (SE) - Reset
Drucktaste (SF) - Uberbriickung

der Kantenerkennung
Schalter (SC) - An/Aus
Schalter (SD) - NOT-HALT-Schalter
USB-Buchse (Typ C) - Anschluss Ladekabel
Touchdisplay

Lautsprecher

Drucktaste oben (MDL) ~Model"
Drucktaste rechts (DISP) »Display"
Drucktaste unten (RTN) ~Return®
Drucktaste links  (SYS) »,System"
Drucktaste Mitte nachste Seite
Drucktaste Mitte auswahlen
Scrollrad scrollen

Drucktaste 1 (LED) - Fahrmodus 1: Vorwarts,
Drucktaste 2 (LED) - Fahrmodus 2: Vorwarts,
Drucktaste 3 (LED) - Fahrmodus 3: Rickwarts,
Drucktaste 4 (LED) - Fahrmodus 4: Rickwarts,
Tastenkreuz (T1) - nicht belegt
Tastenkreuz (T2) - nicht belegt

Tastenkreuz (T3) - nicht belegt

Tastenkreuz (T4) - nicht belegt

Trimmer (T5) - nicht belegt

Trimmer (T6) - nicht belegt

Stand: Oktober 2024
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[Burstensystem 1]
[Burstensystem 2]
[Burstensystem 1]
[Burstensystem 2]
[Reinigungsroboter]

[Reinigungsroboter]
[Fahrwerk 1 & 2]

[Menisteuerung]
[Menisteuerung]
[Menisteuerung]
[Menisteuerung]
[Menlsteuerung]
[MenUlsteuerung]
[Menlsteuerung]
schnell
normal
normal
schnell
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Bedienung:

1. Ein-/Aus-Taste
Zum Betatigen der Ein-/Aus-Taste muss zundchst das Display (30) hochgeschoben
werden. Durch Driicken der Drucktaste (ca. 5 Sekunden) wird die
Funkfernbedienung und die Steuerung gestartet oder heruntergefahren.

2. Joystick - Steuerung
Mit diesem Joystick wird der solarROBOT compact gesteuert. Je starker der
Einschlag des Joysticks in eine Richtung ist, umso schneller bewegt sich die
Maschine. Seitliche Bewegungen am Joystick haben Drehbewegungen der
Maschine zur Folge.

Richtung des Joysticks Bewegung der Maschine

* Geradeaus

Rickwarts
Geradeaus mit einer Kurve nach links

’ Geradeaus mit einer Kurve nach rechts

Rickwarts mit einer Kurve nach links

\ Rickwarts mit einer Kurve nach rechts

3. Joystick — Geschwindigkeitsregler
Dieser Joystick wird zum Regeln der Geschwindigkeit genutzt. In der unteren
Position werden die Antriebsmotoren zu 0 % und in der oberen Position zu 100 %
angesteuert. Dies gilt fir den jeweils ausgewahlten Fahrmodus. Seitliche
Bewegungen des Joysticks haben keine Funktion.

Die Eingabe erfolgt in Echtzeit. Der Bediener ist daflr verantwortlich, dass
Geschwindigkeitsanpassungen vorsichtig und in einer sicheren Umgebung
durchgefihrt werden. Bei erhéhter Geschwindigkeit besteht Rutschgefahr.

Lebensgefahr durch abstiirzende Teile!
Bei Nichtbeachtung gefahrden Sie Ihr oder das Leben anderer.
= Die Geschwindigkeit muss an die Gegebenheiten vor Ort

angepasst werden. (Witterung, Verschmutzungsgrad,
Verschmutzungsart etc.)
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Schalter (SA) - An/Aus/An [Biirstensystem 1]
Dieser Schalter kann in 3 verschiedenen Positionen einrasten.

Obere Position - Blrstensystem AN

Mittlere Position - Blrstensystem AUS

Untere Position - Bilrstensystem AN

Schalter (SB) — An/Aus/An [Biirstensystem 2]
Dieser Schalter kann in 3 verschiedenen Positionen einrasten.

Obere Position - Blrstensystem AN

Mittlere Position - Bilrstensystem AUS

Untere Position - Blrstensystem AN

Regler (L1) - Drehgeschwindigkeit 0 — 100 % [Biirstensystem 1]
Mit dem Regler wird die Drehgeschwindigkeit der Birste stufenlos bestimmt.
0% =0% Motordrehzahl

100 % = 100 % Motordrehzahl

Regler (L2) - Drehgeschwindigkeit 0 — 100 % [Biirstensystem 2]

Mit dem Regler wird die Drehgeschwindigkeit der Birste stufenlos bestimmt.
0% =0% Motordrehzahl
100 % = 100 % Motordrehzahl

Drucktaste (SE) — Reset [Reinigungsroboter]
Falls der Reinigungsroboter im Schutzmodus ist, kdnnen die Antriebe nach Ablauf
des Time-outs (ca. 7 Sek.) durch kurzes Betatigen des Tasters wieder aktiviert
werden. Der Roboter versetzt sich zum Schutz vor einer méglichen Beschadigung
durch Uberlastung in den Schutzmodus, z. B. bei Uberhitzung der Motoren.

Falls der Roboter wiederholt in den Schutzmodus geht,
muss der Betrieb eingestellt und die Maschine von
fachkundigem Personal gewartet werden.
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Drucktaste (SF) — Uberbriickung der Kantenerkennung

Optionales Zubehor: Der solarROBOT compact ist optional mit Sensorik
ausgestattet, die die Maschine stoppt, sobald diese den Rand einer Flache
erreicht. Die Maschine kann wieder zurlick in Richtung der Flache gefahren
werden. Uber den Rand der Fléche hinaus ist die Fahrtrichtung aber softwareseitig
gesperrt. Mit dieser Drucktaste kénnen die Sensoren Uberbriickt werden, um
Licken und Wartungsgange bis 200 mm zu Uberfahren.

Sobald ein Hindernis (iberfahren wurde, muss die Drucktaste fir die Uberbriickung
der Kantenerkennung sofort losgelassen werden. Die Kantenerkennung bleibt
deaktiviert, bis die Drucktaste SF losgelassen wird.

Lebensgefahr durch abstiirzende Teile!

Bei Nichtbeachtung gefahrden Sie Ihr oder das Leben anderer.

= Der Bediener muss die Maschine vorsichtig von der
Kante weg mandovrieren.

= Die Drucktaste fiir die Uberbriickung der
Kantenerkennung muss sofort nach Uberwinden des
Hindernisses wieder losgelassen werden.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Schalter (SC) - An/Aus [Fahrwerk 1 & 2]
Dieser Schalter kann in 2 verschiedenen Positionen einrasten.

Obere Position = AN

Untere Position = AUS

Schalter (SD) — NOT-HALT-Schalter

Durch Betatigung des NOT-HALT-Schalters wird die Energieversorgung zu den
Motoren umgehend getrennt.

Da es sich um einen rastenden Schalter handelt, muss dieser nach oben gedriickt
werden, um ihn wieder in die Ausgangsposition zu bringen und die Maschine
nutzen zu kénnen.

Oben = AN

Unten = AUS

USB-Buchse (Typ C) — Anschluss Ladekabel
Zum Anschluss des Ladekabels. Siehe Ladestation hyCLEANER 36 V (705.177).

Touchdisplay
Touchdisplay: 480 x 320 Pixel, zur Darstellung von Informationen.

Lautsprecher
Lautsprecher flr akustische Warnhinweise und Informationen.

Drucktaste oben (MDL) - ,,Model" [Meniisteuerung]
Mit dieser Taste wird zum Men( ,Model* gewechselt. Dieser Bereich ist flr den
Bediener gesperrt. Einstellungen dirfen nicht angepasst werden!

Drucktaste rechts (DISP) - , Display™ [Meniisteuerung]

Mit dieser Taste wird zum Meni ,Display™ gewechselt. Dieser Bereich ist fir den
Bediener gesperrt. Einstellungen dirfen nicht angepasst werden!
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Drucktaste unten (RTN) - ,,Return" [Meniisteuerung]
Mit dieser Taste wird zuriick zum vorherigen Menl gewechselt.

Drucktaste links (SYS) - ,,System™ [Meniisteuerung]

Mit dieser Taste wird zum Meni ,System™ gewechselt. Dieser Bereich ist fir den
Bediener gesperrt. Einstellungen dirfen nur durch autorisiertes Fachpersonal
angepasst werden!

Drucktaste Mitte — ndchste Seite [Meniisteuerung]
Mit Betdtigung dieser Taste wird die Seite in der Anzeige gewechselt.

Drucktaste Mitte — auswahlen [Meniisteuerung]
Mit dieser Taste wird im Meni ein Punkt ausgewahlt.

Scrollrad - scrollen [Meniisteuerung]
Mit dem Scrollrad wird durch die einzelnen Punkte im Menu gescrolit.

Drucktaste 1 (LED) - Fahrmodus 1: Vorwarts, normal

Die Maschine fahrt vorwarts mit normaler Geschwindigkeit. Die Geschwindigkeit
muss mit dem Geschwindigkeitsregler (3) an die Gegebenheiten vor Ort
angepasst werden.

Drucktaste 2 (LED) - Fahrmodus 2: Riickwarts, normal

Die Maschine fahrt rickwarts (Steuerung invertiert) mit normaler
Geschwindigkeit. Die Geschwindigkeit muss mit dem Geschwindigkeitsregler (3)
an die Gegebenheiten vor Ort angepasst werden.

Drucktaste 3 (LED) — Fahrmodus 3: Vorwarts, schnell

Die Maschine fahrt vorwarts mit hoher Geschwindigkeit. Die Geschwindigkeit muss
mit dem Geschwindigkeitsregler (3) an die Gegebenheiten vor Ort angepasst
werden.

Drucktaste 4 (LED) - Fahrmodus 4: Riickwarts, schnell

Die Maschine fahrt riickwarts (Steuerung invertiert) mit hoher Geschwindigkeit.
Die Geschwindigkeit muss mit dem Geschwindigkeitsregler (3) an die
Gegebenheiten vor Ort angepasst werden.

Tastenkreuz (T1) - nicht belegt

Tastenkreuz (T2) - nicht belegt

Tastenkreuz (T3) — nicht belegt

Tastenkreuz (T4) - nicht belegt

Trimmer (T5) - nicht belegt

Trimmer (T6) - nicht belegt
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8.3 Anzeigen und Warneinrichtung
8.3.1 Touchdisplay

Bei dem Display der Funkfernbedienung handelt es sich um ein Touchdisplay. Eingaben
koénnen durch Berihrungen des Displays erfolgen. Durch Wischen Uber das Display kann
zwischen mehreren Bildschirmseiten gewechselt werden.

Die Mends fir die Einstellung der Funkfernbedienung sind fiir den Bediener gesperrt!
ACHTUNG: Bei Anderungen der Einstellungen durch den Bediener erlischt die
Gewahrleistung.

8.3.2 Display Statusleiste

hyCLEANER

Fahrmodi
LED - Tasten Mode 1: Vorwarts, schnell
22 - 25 Mode 2: Vorwarts, normal
Mode 3: Riickwirts, normal
Mode 4: Riickwairts, schnell

Not-Halt aktiv (roter Punkt)
Not-Halt inaktiv (grauer Punkt)

Verbindungsstatus (je mehr Balken, desto besser die Verbindung)

Lautstarke der Funkfernbedienung

Akkuladestand der Funkfernbedienung

595 8
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8.3.3 Bildschirmseite 1

Remote Control

- Model: 20240703-1

SYSTEMREADY

Hardware
- Revision: 1.01

- Frmware: 05.0

Widget 1:
Dieses Widget zeigt die Versionsnummern der Funkfernbedienung und der Steuerung an.

Um die Version der Hardware auszulesen, muss der Akku des Roboters eingeschaltet
sein.

Widget 2:

Dieses Widget zeigt den Status des Roboters an.

Rot Error Messages Den Anweisungen auf dem Display folgen.

Gelb System Waiting Keine Verbindung zwischen Funkfernbedienung und Roboter.
Grin System Ready Bereit zum Arbeiten.

8.3.4 Bildschirmseite 2

CH40Brush 1 b Brush 1 Brush 2

CH41 Brush 2

CH42Drive 1 o Drives CH46 (Battery Robot)

CH43Drive 2 3 0%

Widget 1:

Brush 1: Anzeige Drehgeschwindigkeit der Blrste 1 von 0 - 100 %
Brush 2: Anzeige Drehgeschwindigkeit der Blrste 2 von 0 - 100 %
Drive 1: Anzeige Ansteuerung des Fahrwerkmotors 1 von 0 - 100 %
Drive 2: Anzeige Ansteuerung des Fahrwerkmotors 2 von 0 - 100 %
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Widget 2:
Brush 1: 0% = Antrieb der Blrste 1 ausgeschaltet
100% = Antrieb der Biirste 1 eingeschaltet
Brush 2: 0% = Antrieb der Blrste 2 ausgeschaltet
100% = Antrieb der Bilirste 2 eingeschaltet
Drives: 0% = Antriebe der Fahrwerke ausgeschaltet
100% = Antriebe der Fahrwerke eingeschaltet
Battery Robot: Der Akkuladestand des solarROBOT compact wird in einem
Balkendiagramm dargestellt.
4 Balken = 81 - 100 %
3 Balken = 51 - 80 %
2 Balken = 21 -50%
1 Balken = 0-20%

8.3.5 Bildschirmseite 3

CH44Edge Dir 1 0% Brush 1 Brush 2

CH45Edge Dir II 0%

Die Kantenerkennung des solarROBOT compact ist ein optionales Zubehér. Siehe Kapitel

,Zubehor".

Widget 1:

Statusanzeige der Kantenerkennungssensoren
Hier wird dargestellt, ob die Sensoren in Fahrtrichtung 1 oder Fahrtrichtung 2 die Flache

erkennen oder nicht.

Edge Dir I: --- =
0% =
100 % =
Edge Dir II: 0% =
100 % =
Widget 2:

Telemetriedaten der Antriebe

keine Verbindung zum Antrieb

keine Fléche in Fahrtrichtung 1 erkannt
Flache in Fahrtrichtung 1 erkannt
keine Fléche in Fahrtrichtung 2 erkannt
Flache in Fahrtrichtung 2 erkannt

Hier werden die Stromstarken der einzelnen Motoren in mA wiedergegeben.

Brush 1: Telemetrie der Blrste 1 (Stromstarke in mA)
Brush 2: Telemetrie der Birste 2 (Stromstarke in mA)
Drive 1: Telemetrie des Fahrwerkmotors 1 (Stromstarke in mA)
Drive 2: Telemetrie des Fahrwerkmotors 2 (Stromstarke in mA)
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8.3.6 Bildschirmseite 4

CH44Edge Dir I 0%

CH45 Edge Dir 11 0% US-BR

Die Kantenerkennung des solarROBOT compact ist ein optionales Zubehér. Siehe Kapitel
~Zubehor".

Widget 1:

Statusanzeige der Kantenerkennungssensoren

Hier wird dargestellt, ob die Sensoren in Fahrtrichtung 1 oder Fahrtrichtung 2 die Flache
erkennen oder nicht.

Edge Dir I: 0 % = keine Fléche in Fahrtrichtung 1 erkannt
100 % = Flache in Fahrtrichtung 1 erkannt

Edge Dir II: 0 % = keine Fléche in Fahrtrichtung 2 erkannt
100 % = Flache in Fahrtrichtung 2 erkannt

Widget 2:

Anzeige der Sensorwerte
Die Richtungsangaben beziehen sich auf den ausgewahlten Fahrmodus. (Fahrtrichtung 1
oder 2)

US-FL: --- = keine Verbindung zur Maschine
0 = vorn links: Flache nicht erkannt
1 = vorn links: Flache erkannt
US-FR: --- = keine Verbindung zur Maschine
0 = vorn rechts: Flache nicht erkannt
1 = vorn rechts: Flache erkannt
US-BL: --- = keine Verbindung zur Maschine
0 = hinten links: Flache nicht erkannt
1 = hinten links: Flache erkannt
US-BR: --- = keine Verbindung zur Maschine
0 = hinten rechts: Flache nicht erkannt
1 = hinten rechts: Flache erkannt

Warnmeldungen durch die Funkfernbedienung
Sensorik - keine Flache erkannt:  einfach pulsierender Signalton
Uberbrickungstaste gedriickt: intensiv pulsierender Signalton
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8.4 Inbetriebnahme

Die Inbetriebnahme nur von geschultem und
autorisiertem Personal durchfiihren lassen.

Vor jeder Inbetriebnahme des solarROBOT compact miissen alle Schrauben fest angezogen
sein.

Die Verbindungen und Arretierungen der Fahrwerke mit der Steuerungseinheit missen
durch die jeweiligen Verriegelungsschlésser gesichert sein. Alle Steckverbindungen der
Wasserhydraulik und der Elektrik missen hergestellt sein.

Vor jeder Inbetriebnahme des solarROBOT compact muss die Kantenerkennung (optionales
Zubehor) auf Funktionstiichtigkeit geprift werden.

Der eingeschaltete solarROBOT compact steht entweder erhdht oder auf dem
Transportwagen. Zundchst wird Uber das Display an der Funkfernbedienung zu
Bildschirmseite 3 gewechselt. In dieser Anzeige wird der Status aller 4
Kantenerkennungssensoren dargestellt. Steht der solarROBOT compact z. B. auf dem
Transportwagen, wird der Status der Sensoren mit ,,0" angezeigt.

Zur Prifung der Funktionstiichtigkeit der einzelnen
Sensoren wird testweise unter jeden Sensor ein
Gegenstand gehalten,z. B. ein Stick Papier, der eine
Flache simulieren soll. Andert sich die Anzeige des
getesteten Sensors von ,,0" auf ,1%, ist dieser Sensor
funktionstichtig.

Die Nutzung des solarROBOT compact ist untersagt,
falls ein Status dauerhaft ,0" anzeigt, ein oder
mehrere Sensoren defekt sind oder keine Verbindung
haben (---).
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8.4.1 Start des solarROBOT compact
Es muss gepriift werden, ob der rote NOT-HALT-Schalter in der unteren Position

ist.
Falls ja, muss der Schalter durch Umlegen in die obere Position entriegelt werden.

Starten der Steuerung des solarROBOT compact:

1. Durch das Einschalten des Akkus wird der
‘ solarROBOT compact gestartet und die Steuerung
hochgefahren.

Starten und Anmelden der Funkfernbedienung

603.326):

1. Die Ein-/Aus-Taste (1) 3 Sekunden dricken -
Display & Software starten.

2. Die Verbindung wird automatisch hergestellt.

Mit der Funkfernbedienung werden die einzelnen
Funktionen des solarROBOT compact werden.
Die Verbindungsqualitét wird in der Statusleiste
angezeigt.

Optionales Zubehdér zur Kantenerkennung:

Die Funkfernbedienung ist mit einer nicht rastenden Uberbriickungstaste ausgestattet, um die
Kantenerkennungssensoren (berbriicken zu koénnen. Die Taste ist auf der Stirnseite der
Funkfernbedienung. Diese Taste muss mit &uBerster Vorsicht betdtigt werden, da hiermit
Fahrbewegungen ausgefiuihrt werden kénnen, die die Kippgefahr erhdhen.

Sobald ein Hindernis Uberfahren wurde, muss die Drucktaste fir die Uberbriickung der
Kantenerkennung losgelassen werden.

Wird die Drucktaste nicht losgelassen, ist die Kantenerkennung deaktiviert!

Lebensgefahr durch abstiirzende Teile!

Bei Nichtbeachtung gefahrden Sie Ihr oder das Leben anderer.

= Der Bediener muss die Maschine vorsichtig von der
Kante weg mandovrieren.

= Drucktaste zur Uberbriickung nach Uberwinden des
Hindernisses loslassen.
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8.4.2 Start der Ladestation hyCLEANER 36 V

(1) Aufbewahrungsbox (703.445)
(2) Akkufach (603.086)
(3) USB-Buchse 12 - 24 V (603.321)

(4) Flaschenoffner Aufbewahrungsbox
(703.448)

(5) Anschlusskabel 230V, 2 m
(603.261)

(6) Kurzbedienungsanleitung
(704.119)

(7) Montageblech (301.265)

(8)  Liifter (603.265)

(9) Kaltgeratebuchse (603.260)
(10) Ladegerat 36 V/6 A (603.256)

a) Kontrollleuchte
(Ladegerat 36 V/6 A (603.256))
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Vor jeder Inbetriebnahme

1. Prifen Sie, dass die Seiten der Ladestation, an denen die Lifter (8) angebracht
sind, einen Luftspalt von mind. 10 cm zum nachsten Hindernis haben.
o Ein Abstand von weniger als 10 cm kann zur Uberhitzung der Ladestation
fihren, da die warme Luft nicht in ausreichendem MaB von den Liftern
abtransportiert werden kann.

2. Vergewissern Sie sich, dass die Akkufacher (2) sowie die USB-Buchse mit
Kfz-Steckdose (3) frei von Fremdkérpern sind.
o Fremdkérper kdnnen dazu fihren, dass die Akkus nicht aufgeladen werden.
o Fremdkorper kénnen zu Beschadigungen der Ladestation oder einzelner
Elemente fuhren.

Inbetriebnahme

Allgemein:

Priifen Sie bei jeder Inbetriebnahme die Funktion der Lifter, Sichtpriifung.

Bei nicht funktionierenden Liftern darf der Akku nicht geladen werden.

Der Betrieb erfolgt mit 230 Volt Wechselspannung. Das Gerat ist fir Kinder ungeeignet.

Sicherheitshinweise

Sorgen Sie fir einen festen Stand der Ladestation, damit diese nicht kippen kann.
- Kann zu Beschddigungen der Ladestation oder einzelner Elemente fliihren.

Sorgen Sie dafilr, dass kein Spritzwasser in die Liifter gelangt.
- Kann zu Beschadigungen der Ladestation oder einzelner Elemente fihren.

Vermeiden Sie das Betreiben der Ladestation unter direkter Sonneneinstrahlung.
- Kann zur Uberhitzung der Ladestation flhren.
- Kann zu Beschddigungen an der Ladestation oder einzelner Elemente fihren.

Schiitzen Sie die Ladestation wahrend des Betriebs sowie wahrend der Lagerung vor
Regen und Feuchtigkeit.
- Kann zu Beschadigungen der Ladestation oder einzelner Elemente fuhren.

Die Ladestation nicht in der Nahe von brennbaren Gasen, Losungsmitteln oder Dampfen
benutzen - Explosionsgefahr!

Lebensgefahr durch Explosion!

Flihrt zum Tod oder schweren Verletzungen.

= Betriebsanleitung lesen und verstehen!
= SachgemaBer Gebrauch der Akkus und der
Ladestation

Achtung:
Uberhitzungsgefahr!
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8.5 Laden des Akkus 36 V/14 Ah (962.031)

Nehmen Sie die Ladestation in Betrieb, indem Sie die Kaltgeratebuchse (9) mithilfe des
mitgelieferten Anschlusskabels (5) an die bendtigte Versorgungsspannung anschlieBen.
Die Kontrollleuchte (a) leuchtet griin.

Das Ladegerdt (10) ist betriebsbereit.

Schalten Sie den entladenen Akku ein und stecken Sie ihn bis zum Anschlag in das
Akkufach (2). Die Kontrollleuchte (a) leuchtet nach kurzer Zeit rot. Der Akku ladt.

Der Akku ist vollsténdig geladen und kann entnommen werden. Die Kontrollleuchte
leuchtet grin.

Nach Entnahme des Akkus leuchtet die Kontrollleuchte griin. Das Ladegerat ist
betriebsbereit.

Hinweis: Falls die Akkus Uber einen ldngeren Zeitraum nicht genutzt werden, z. B. in der
Winterpause, miissen die Akkus spdtestens mindestens 1-mal im Monat nachgeladen
werden.

Laden des Akkus der Funkfernbedienung (603.326)

Nehmen Sie die Ladestation in Betrieb, indem Sie die Kaltgeratebuchse mit dem
mitgelieferten Anschlusskabel an die bendtigte Versorgungsspannung anschlieBen.
Stecken Sie das USB-Kabel in die USB-Buchse und verbinden Sie das andere Ende des
Kabels mit der Funkfernbedienung. Bei hochgeschobenem Display wird durch die grine
LED in der Ein-/Aus-Taste signalisiert, dass die Funkfernbedienung I|adt. Die
Funkfernbedienung ladt ausschlieBlich im ausgeschalteten Zustand.

USB-Buchse 12 V:

Nehmen Sie die Ladestation in Betrieb, indem Sie die
Kaltgeratebuchse mit dem mitgelieferten Anschlusskabel an die
Versorgungsspannung anschlieBen.

- Sobald die Versorgungsspannung angeschlossen ist,
kénnen die Buchsen genutzt werden. Bei der USB-
Buchse leuchtet ein blauer LED-Ring auf, sobald diese
mit Strom versorgt ist. Die Kfz-Steckdose bleibt farblos.

Beide Lademdoglichkeiten und die USB-Buchse kénnen
gleichzeitig verwendet werden.
Der Deckel der Ladestation muss wahrend des Betriebs
oder der Ladevorgdange geschlossen sein. Die Liifter
sorgen fiir ausreichende Kiihlung.

- _Das Eindringen von Spritzwasser wird verringert.

Die Ladestation ,,hyCLEANER® 36 V" ist ausschlieBlich
zum Laden der Funkfernbedienung und der Akkus
»36 V/14 Ah" bestimmt.
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Lebensgefahr durch Explosion!

Die Ladestation nicht in der Ndhe von brennbaren
Gasen, Losungsmitteln oder Dampfen benutzen -
Explosionsgefahr!

Die Ladestation nur in trockenen Raumen benutzen. Vor
Staub, Hitze (> 30 °C), direkter Sonneneinstrahlung
und zu hoher Luftfeuchtigkeit (> 80 % rel.) schiitzen.

Nur geschultes und unterwiesenes Personal fiir die
Bedienung der Ladestation einsetzen.
Siehe Kapitel , Pflichten des Betreibers™.

Liiftungsoffnungen wahrend des Betriebs nie abdecken!

Die Ladestation nur mit trockenem Tuch reinigen.
In die Ladestation diirfen keine Fliissigkeiten
eindringen!

Das Ladegerat muss vor jedem Gebrauch auf Beschadigung
gepriift werden!

Bei Beschadigung oder Fehlfunktion muss das Gerat sofort
auBer Betrieb gesetzt werden!

Gegen Wiederinbetriebnahme schiitzen!

Reparaturen diirfen nur von autorisierten Firmen oder
geschultem Fachpersonal durchgefiihrt werden.
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9. Zubehor

Im Folgenden wird das Zubehor aufgelistet und beschrieben. Durch die Kombination dieser
Artikel mit dem solarROBOT compact andert sich das Gesamtgewicht und die
Gewichtsverteilung der Einheit. Dadurch kann sich das Maschinenhandling und
Fahrverhalten éandern.

Warnung
Absturzgefahr / fallende Gegenstande!

Kann zum Tod oder schweren Verletzungen fiihren.
= Absturzsicherung / Fallschutz

Arbeitsbereich absichern.

Personliche Schutzausriistung

Betriebsanleitung lesen.

33433

9.1 Traktionslaufband - Leder 1.450 mm

Artikel-Nr.: 703.467

- ®

I
I
=] min 5 °C

A“.. max. 20°

Dies Traktionslaufband ermdglicht es dem solarROBOT compact, auf nassen und glatten
Oberflachen bis max. 20° Steigung zu arbeiten. Das Traktionslaufband kann ab einer
Umgebungstemperatur von 5 °C eingesetzt werden.

Insbesondere bei der Reinigung von groBen oder stark verschmutzten Solarmodulen ist ein
rechtzeitiges Wechseln der Traktionslaufbédnder empfehlenswert. Durch (bermaBige
Verschmutzung besteht Rutschgefahr.

Einsatzort:
Steigung 0 - 20°
AuBBentemperatur Ab 5 °C

Achtung: Der Grip ist abhdngig vom Oberflachenzustand und der Steigung der
Flache.
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Pflege- und Reinigungshinweise der Traktionslaufbander aus Leder:

Traktionslaufbander aus Leder sind sehr temperaturempfindlich.
Daher missen folgende Pflege- und Reinigungshinweise beachtet werden:

Die Traktionslaufbander diirfen nur mit tensidfreiem Waschmittel gereinigt werden.
Falschliche Behandlung mit tensidhaltigem Waschmittel fihrt zur Zerstérung der
Zellstruktur des Leders (Verseifung).

Dadurch geht die Haftung (Grip) der Traktionslaufbander verloren und die Lebensdauer
sinkt stark!

Achtung:

Die Traktionslaufbander nie iiber 30 °C waschen oder mit Hitze trocknen!

Wir empfehlen zum Reinigen von Hand die Anwendung des PAD-Cleaners (962.046;
962.069). Im Kapitel Zubehor ,PAD-Cleaner® sind die Anwendung und die
Gefahrenhinweise aufgefihrt.

Nach dem Reinigen missen die Traktionslaufbander mit klarem Wasser gespilt und

ausgewrungen werden. Wir empfehlen hierzu die Verwendung des Reinigungseimers flr
Traktionslaufbander.

9.2 Traktionslaufband - Neopren 1.450 mm

Artikel-Nr.: 703.474

Dies Traktionslaufband kann Uberall dort eingesetzt werden, wo der solarROBOT compact
ohne Wasser bis max. 10° Steigung betrieben wird. Aufgrund des Werkstoffs Neopren ist
der Reinigungsaufwand sehr gering, da der trockene Schmutz (z. B. Sand) nicht in die
Traktionslaufbander diffundiert.

Einsatzort:

Steigung (auf trockenen Fldchen) | 0 - 10°
AuBentemperatur Ab 10 °C

Achtung: Dieses Traktionslaufband verliert im feuchten oder nassen Zustand
sofort seinen Grip. Es besteht Rutschgefahr!
Der Grip ist abhdngig vom Oberflachenzustand und der Steigung der Flache.
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9.3 Traktionslaufband — Gummi, Teilstiicke

Artikel-Nr.: 705.171
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Dies Traktionslaufband ermdglicht es dem solarROBOT compact, auf nassen und glatten
Oberflachen bis max. 15° Steigung zu arbeiten. Das Traktionslaufband kann ab 10 °C
Umgebungstemperatur eingesetzt werden.

Einsatzort:
Steigung 0-15°
AuBentemperatur Ab 10 °C

Achtung: Der Grip ist abhdngig vom Oberflachenzustand und der Steigung der
Flache.
Hinweis: Es werden mehrere Teilstiicke benétigt.
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9.4 PAD-Cleaner 1L / 10L

Artikel-Nr.: 962.046 (PAD-CLEANER 1L)
Artikel-Nr.: 962.069 (PAD-CLEANER 10L)
LENKER —

Anwendunq:

1. Reinigung von Hand

Dosierung: 500 ml des PAD Cleaner in
PAD c I ea ne r einem Behalter mit 10 Liter lauwarmen
L A . . Wasser geben. Die Traktionslaufbander
Zur Reinigung der Traktionslaufbander der Produkiserie .. a0 Minuten in diesem Behalter AChtu ng/
h c LEAN E R® einwirken lassen. Zwischenzeitlich die Warnin
y Traktionslaufbander von Hand 9

durchwalken.
Gefahrenhinweise:
Verursacht schwere Augenreizung.
S 2. Nachbe handlung
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/\._ub_ . Technische Informationen/ Die Traktionslaufbinder in klarem Hazard statements:
fo \%_ Sicherheitsratschlage Wasser nachspiilen und anschlieBend Causes serious eye irritation.
| 3 :
cu’_ N GHS-Kennzeichnung: Achtung EUSWENGSE Sicherheitshinweise:
‘rat Schutzhandschuhe/ Schutzkleidung/
- PAD Cleaner enthalt gemaB EG Augenschutz/ Gesichtsschutz tragen.
648/2004: anorganische Sauren, Usage: BEI KONTAKT MIT DEN AUGEN:
organische S&uren, Stabilisatoren \%}nige Ming}en I%ng behl‘ilsarp mg
1. Cleaning by hand asser spilen. Eventuell vorhandene
Nur fir den gewerblichen Gebrauch. Dosage: Add 500 ml of PAD Cleaner to Eﬁn&ﬁﬁﬁs&lQgsgpl\ﬂ‘%%\lchke\l
a bucket with 10 liter of warm water. Bei anhaltender Augenreizung:
Made in Germany Leave the driving pads in the bucket for ﬁ\rzt\icherrlw Rat einholen/arztliche Hilfe
. . inzuziehen.
approximately 30 minutes. Knead the
driving pads by hand from time to time. Precautionary statements:

Wear protective gloves/ protective
clothin: Jegegmrectionf face protection.
Inhalt: 2. Aftertreatment IF IN ES: Rinse cautiously with water

for several minutes. Remove contact

Rinse the driving pads with clear water.  |onses, if present and easy to do.
|| Wring them out. Continle rinsing.
Ing. G. Linker GmbH, Chemische Fabrik + Am Leveloh 20 - D-45549 Sprockhovel
Tel.: +49/(0)2324/9798-0 - Fax: +49/(0)2324/9798-98 - Email: info@linker.de - Internet: www.linker.de

gﬁgeyg&%tﬁg r[])e rsists: Get medical
PAD-Cleaner 1L wund PAD-Cleaner 10L sind speziell fir die Reinigung der
Traktionslaufbander aus Leder bestimmt.

Anwendung:
1. Reinigung von Hand
500 ml des PAD-Cleaners in einen Behdalter mit 10 Litern lauwarmem Wasser geben
(unter 30 °C). Die Traktionslaufbander ca. 30 Minuten in diesem Behalter einwirken
lassen. Wahrend der Einwirkzeit die Traktionslaufbander mehrfach von Hand
auswringen.
2. Nachbehandlung

Die Traktionslaufbander in klarem Wasser nachspilen und auswringen.

Dieses Waschmittel wird zur effektiven Reinigung der Traktionslaufbander aus Leder
(703.467) empfohlen.

LY
AN
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9.5 Schlauchaufroller 25 m mit Doppel-Saugtellern

Artikel-Nr.: 705.134
Artikel-Nr.: 705.135

FTE 127 lJ2¥v-

Der Schlauchaufroller besteht aus einer Schlauchtrommel mit 25 m Schlauch. Die
Schlauchtrommel ist frei drehbar auf einem Rahmen mit 3 Holmen montiert. Die
Zusatzteile bestehen im Wesentlichen aus 3 Doppel-Saugtellern, an deren Mitte jeweils ein
rechteckiger Schuh mit Federriegel befestigt ist.

Diese 3 Schuhe kdnnen auf die 3 Holme des Schlauchaufrollers 25 m gesteckt und arretiert

werden.

So kann der Schlauchaufroller 25 m auf einem Solarmodul befestigt werden.

Zum Klemmen der Doppel-Saugteller dienen die jeweiligen Handhebel auf den Saugtellern.
Zum  Zubehdér der Artikel-Nr. 705.135 gehéren  Steckarmaturen, die die
Schlauchverbindung des Schlauchaufrollers 25 m mit der Schlauchfiihrung am solarROBOT

compact ermoglichen.
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9.6 Reinigungseimer fiir Traktionslaufbander

Artikel-Nr.: 962.040

Mithilfe des Reinigungseimers (im  Standard-Lieferumfang des  Startersets
»ITraktionslaufband Leder 1.450 mm"“ enthalten) kann die Reinigung der
Traktionslaufbander baustellengerecht vorgenommen werden.

Der Reinigungseimer flr Traktionslaufb@nder hat ein Flllvolumen von 10 |I.

Achtung:

Niemals mit einer Wassertemperatur iiber 30 °C waschen, da dadurch das Leder
beschadigt werden kann!

Zudem diirfen keine tensidhaltigen Waschmittel verwendet werden, da dadurch
die Zellstruktur des Leders beschadigt wird!

Im oberen Bereich des Reinigungseimers sind 2 Rollen angeordnet.

Auf der Vorderseite des Eimers ist ein FuBpedal, mit dem die beiden Rollen
zusammengeflihrt werden kénnen.

Mit dem Rollenmechanismus werden die Traktionslaufbdnder ausgewrungen.

Auswringen:

Ein Ende des Traktionslaufbands wird zwischen die beiden Rollen gefiihrt und ca. 10 cm
Uber den Rollen gehalten.

Mit dem rechten FuB wird das Pedal getreten, wodurch die Rollen fest an das
Traktionslaufband geflihrt werden.

Das Traktionslaufband wird zwischen den Rollen nach oben gezogen und dabei
ausgewrungen.

Dieses Auswringen sollte mehrmals wiederholt werden.

Bei mehrmaligem Auswringen muss das Schmutzwasser gegen sauberes Wasser getauscht
werden.

Stand: Oktober 2024 Seite 70 von 82




hyCLEANER’

made in m——

9.7 Akku 36 V/14 Ah als Ersatzakku

Artikel-Nr.: 603.084

Durch den Einsatz von zusatzlichen Ersatzakkus wird die Effektivitat des solarROBOT
compact erheblich gesteigert.
Wadhrend ein Akku geladen wird, kann der solarROBOT compact mit dem Ersatzakku weiter

betrieben werden.

9.8 Kranhaken

Artikel-Nr.: 203.009

Der Kranhaken wird verwendet, um den solarROBOT compact mit einer Hebevorrichtung

auf das Solarmodul zu heben.

Hierzu wird an der oberen Ose des Kranhakens ein Seil befestigt, das mit der
Hebevorrichtung verbunden wird.

Der Bediener fadelt das untere, gekropfte Ende des Kranhakens bequem in die Bohrung
des oberen Anschlagpunkts der Schlauchfiihrung (705.067 oder einer anderen optionalen
Schlauchfiihrung) ein.

Dann wird durch Hochfahren der Hebevorrichtung der solarROBOT compact angehoben
und auf das zu reinigende Solarmodul gesetzt.

Weiterhin kann der Kranhaken als Lenkstange fiir den optionalen Transportwagen
verwendet werden.
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9.9 Transportwagen solarROBOT compact

Artikel-Nr.: 705.194

Verzurrpunkt
Transportwagen - Fahrzeug

Verzurrpunkte
Transportwagen - Steuerungseinheit

Mit dem Transportwagen solarROBOT compact ist ein bequemer Transport des solarROBOT
compact maglich. Insbesondere ist ein Transport ohne Berlihrung der Traktionslaufbander
mit dem Boden moglich.

Auf dem Boden aus Aluminiumblech kann der solarROBOT compact formschllssig
positioniert werden. Zuerst wird die Steuerungseinheit auf dem Mittelteil positioniert. Mit
2 Steckbolzen wird die Steuerungseinheit auf dem Wagen befestigt und fir den Transport
gesichert. Nacheinander werden die beiden Fahrwerke an der Steuerungseinheit wie
gewohnt befestigt. Zuletzt werden die Birsten eingehangt.

Um den Transportwagen mit dem solarROBOT compact in einem Fahrzeug wahrend des
Transports zu sichern, muss der Transportwagen an den dafiir vorgesehenen Osen - siehe
Pfeile — mit Zurrgurten verzurrt werden.

Im hinteren Bereich des Transportwagens sind 2 Bockrollen (je Rad @ 100 mm) montiert.
Im vorderen Bereich des Transportwagens sind 2 Lenkrollen (je Rad @ 100 mm) mit
Feststellern montiert.

Der solarROBOT compact ist nicht fiir das Verzurren mit
einer Ratsche ausgelegt. AusschlieB8lich Zurrgurt mit
Klemmschloss nutzen.

Bei zu hoher Kraftaufwendung kann die Maschine
beschadigt werden.
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9.10 Kantenerkennung solarROBOT compact

Artikel-Nr.: 705.195

Die Kantenerkennung besteht aus 4 einzelnen Ultraschallsensoren, die an den AuBBenseiten
der Fahrwerke (vorn und hinten) des solarROBOT compact positioniert sind.

Die Sensorik hilft dem Bediener das Ende der Flache frihzeitig zu erkennen und stoppt
automatisch bei Erreichen der Kante. Die Funkfernbedienung gibt einen Signalton aus und
zeigt den auslésenden Sensor und die Fahrtrichtung auf dem Display an. Zusatzlich wird
die Fahrtrichtung in Richtung der ausgelésten Kante gesperrt. Eine Weiterfahrt, z. B. zum
Uberfahren von Wartungsgéngen, ist nur mithilfe der Uberbriickungstaste auf der
Funkfernbedienung (SF) mdglich oder in die entgegengesetzte Richtung. Weitere
Informationen zur Bedienung, siehe Kapitel ,,Bedienung®.

SF

Die Sensorik muss vor jeder Inbetriebnahme auf Funktionsfahigkeit Uberprift werden.
Daflir muss der solarROBOT compact leicht erhéht werden, z. B. mit dem Transportwagen.
Dies flhrt dazu, dass alle Sensoren gleichzeitig auslésen. Die Sensoren kénnen Uberprift
werden, indem nacheinander eine Hand unter jeden Sensor am Fahrwerk gehalten wird.

Stand: Oktober 2024 Seite 73 von 82




hyCLEANER’

made in m——

Der Einsatz des Zubehdrs zur Kantenerkennung
entbindet den Bediener nicht von seiner Pflicht, stets
aufmerksam und wachsam zu sein. Die Sicherheit von
Mensch und Maschine hingt maBgeblich von der aktiven
Uberwachung und Reaktion auf die Umgebung ab. Zudem
entbindet das Zubehoér zur Kantenerkennung den
Bediener nicht von der Pflicht, die Maschine gegen
Absturz zu sichern.

Warnung
Absturzgefahr / fallende Gegenstande!

Kann zum Tod oder schweren Verletzungen fiihren.
Absturzsicherung / Fallschutz
Arbeitsbereich absichern.

Personliche Schutzausriistung tragen.
Betriebsanleitung lesen.

334813

9.11 Spritzschutzplane 800 - solarROBOT compact

Artikel-Nr.: 704.113

Die Spritzschutzplane wird im Blirstensystem durch eine Schiene gezogen und auf der
anderen Seite mit einer Klettverbindung gespannt.

Die Spritzschutzplane dient zum Abschirmen des Spritzwassers und als Eingriffsschutz,
sodass niemand in die rotierende Biirste greifen kann.

Eine Nutzung des solarROBOT compact ist nur mit montierter Spritzschutzplane zulassig.

VORSICHT

Personenschaden durch rotierende
Biirsten

@ Kann zu leichten oder miaBigen Verletzungen fiihren.

= Maschine oder Biirstensystem ausschalten, bevor
die Spritzschutzplane entfernt wird.

= Maschine oder Biirstensystem ausschalten, fall
sich eine Person der Maschine nahert.
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10. Wartungs- und Inspektionsanweisung

Die Wartung des solarROBOT compact beschrankt sich auf ein Minimum.

Die Gleitlager sind wartungsfrei.
Aluminiumlegierungen, Edelstahl und diverse Kunststoffe eingesetzt.
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Es werden korrosionsbestandige Materialien wie

Dennoch ist ein Minimum an Wartung und Inspektion Voraussetzung fir einen sicheren
Betrieb und eine lange Lebensdauer der Maschine.

Achtung:

Da die wesentlichen elektrischen Bauteile und die elektrische Steuerung in der
Schutzklasse IP54 ausgefiihrt sind, ist das Reinigen des solarROBOT compact mit
einem Hochdruckreiniger verboten!

Liste der Wartungs- und Inspektionsarbeiten sowie deren Intervalle:

ERGEE- M0E Intervall PIElETE e (BE Bediener | Handler
Inspektionsarbeit Mangeln
Verschmutzung der Nach jedem und vor . . |
Waschblirste jedem Arbeitseinsatz Mit Wasser saubern! X
Versc_hmutzung der Nach jedem und vor | Mit max. 30° warmem
Traktionslaufbander : o N X
jedem Arbeitseinsatz | Wasser saubern!
auf den Fahrketten
Waschmittel:
Etwas X
Lederwaschmittel (kein
Weichspliler)
Kontrolle auf festen
Sitz aller Lose Verschraubungen
Verschraubungen Vor jeder nachziehen sowie X
sowie der Funktion Inbetriebnahme Arretierungen
der Kugelsperrbolzen herstellen.
des Birstensystems
Kontrolle auf Bei Beschadigungen ist
. i ein Weiterbetrieb nicht
Deformierungen und Vor jeder
. . : erlaubt! X
Rissen an Bauteilen Inbetriebnahme
, Reparatur durch
der Maschine -
Handler.
Wassc'ar"schlauche_auf Jahrlich Bei Bedarf erneuern. X
Porositat kontrollieren
Alle 6 Jahre mulssen
alle Wasserschlauche X
erneuert werden.
Kontrolle der Vor jeder Fahrkette X X
Fahrkettenspannung Inbetriebnahme nachspannen.
Bei Beschadigungen
oder Fehlfunktionen ist
Kontrolle der . . - ! .
Vor jeder ein Weiterbetrieb nicht
Kantenerkennung : | X
(optionales Zubehsr) Inbetriebnahme erlaubt!
Reparatur durch
Handler.
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10.1 Einstellung der Fahrkettenspannung

Um einen idealen Grip der Traktionslaufbander zu gewahrleisten und das Ablaufen der
Fahrketten zu vermeiden, insbesondere bei Fahrten bis 20° quer zur Steigung, muss die
Fahrkettenspannung vor jeder Inbetriebnahme kontrolliert werden.

Achtung:
Diese Einstellung darf nur von entsprechend geschultem Personal vorgenommen

werden! Ansonsten wenden Sie sich diesbeziiglich an Ihren Handler.

(1) Vorbedingung:
Die AuBentemperatur soll zwischen 10 - 20 °C sein.

(2) Das Fahrgestell des solarROBOT compact muss so weit angehoben werden, dass die
Fahrketten den Boden nicht beriihren. (z. B. mit dem Transportwagen 705.160)

(3) Die Traktionslaufbander von den Fahrketten entfernen.

(4) Die Kontermuttern mittig unter den Spannrollen lésen,
z. B. mit einem Maulschlissel mit der Schlisselweite 19.

(5) Durch Drehen an dem Sechskantschraubenkopf kann die Spannung erhéht oder
verringert werden. Hierzu kann z. B. ein Maulschlissel mit der Schlisselweite 19
genutzt werden. Die obere Kante der Blechhalterung der Spannrollen muss nach dem
Spannen 10 cm Abstand zur Bodenplatte haben. Achtung: Durch hdéhere oder
niedrigere Spannung kann es zum Ablaufen der Fahrketten kommen.

(6) Ist die bendétigte Spannung erreicht, muss die Einstellung mit der Kontermutter
gesichert werden. Dazu werden diese auf die Schraube bis gegen die Platte mit
Gewinde gedreht und angezogen.
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11. Fehlersuche

11.1 Fehlersuche solarROBOT compact
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Fehler Baugruppe MaBnahme Bediener | Handler
Zurtck auf flachigen
Untergrund
Hupe / Summer . (Solarmodul) fahren.
meldet: Funkfernbedienung Taster auf Joystick X
Kantenerkennung 603.326 auf der
Funkfernbedienung
dricken.
. Akkuschalter der
Funkfernbedienung - . .
lsst sich nicht Funkfernbedienung | Akkus einschalten. X
603.326 Akkus laden, falls
anmelden
entladen.
Funkfernbedienung - | Funkfernbedienung | Akku wechseln. X
reagiert nicht 603.326 Akku laden.
Error quittieren.
Anweisungen auf
Funkfernbedienung - . dem Display folgen.
Statusanzeige ist rot Zggkgzrgbedlenung Bei wiederholtem X X
(Error Messages) ' Auftreten des Fehlers
den Handler
kontaktieren.
Funkfernbedienung - .
Statusanzeige ist Funkfernbedienung A_kku an der Maschine
einmal aus- und X
gelb 603.326 wieder einschalten
(System Waiting) )
Akku einschalten
oder laden, falls
entladen.
Maschine lasst sich solarROBOT NOT-HALT-Schalter
. X
nicht starten compact am Fahrwerk und an
der
Funkfernbedienung
entriegeln.
Sicherstellen, dass
Maschine reagiert solarROBOT Funksteuerung in
. ) . X
nicht compact Reichweite der
Maschine ist.
Maschine ist im
Schutzmodus.
Freigabe der Antriebe
Antriebseinheit Uber Betatigen der
reagiert nicht; auf Drucktaste SE (ca.
dem Display wird zg:iri(g?o-r 5 Sek. Time-out X
angezeigt: MOTOR- P abwarten). Falls sich
ERROR das Ereignis
wiederholt, Handler
oder Service
kontaktieren.
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Der Schlauch muss

mit ausreichendem

_ solarROBOT Druck betrlebgn

Zu wenig Wasser werden und eine X

compact . .

Nennweite von mind.

2" (ca. 25 mm)

haben.

11.2 Fehlersuche Ladestation hyCLEANER® 36 V

Fehler Baugruppe MaBnahme Bediener | Handler
Ladestation wird
nicht korrekt mit
Spannung versorgt.
Prifen Sie den
ordentlichen Sitz des
Netzsteckers an

: beiden
KontroIIIeL_lchte hi?:isEtzlt\;EE@ 36 V Anschlussenden X
leuchtet nicht
(705.177) Prifen Sie, ob das
Netzkabel defekt ist.
Prifen Sie die
Feinsicherung
(603.273) in der
Kaltgeratebuchse.
Kontrollleuchte blinkt | Ladestation Akku defekt. X
grin hyCLEANER® 36 V
(705.177)
Die Akkuladedauer Ladestation Akku ist nicht X
ist deutlich langer als | hyCLEANER® 36 V eingeschaltet.
vorgegeben. (705.177) Prifen Sie, ob der

Akku eingeschaltet
ist. Siehe Kapitel
~Laden des Akkus".

12. Jahrlich wiederkehrende Priifung durch den Handler

Wir empfehlen eine jahrlich wiederkehrende Priifung des solarROBOT compact durch den
Handler. Dadurch bleibt die sichere, funktionelle Betriebstatigkeit des solarROBOT compact
erhalten.
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13. EG-Konformitatserklarung
Original Dokument
nach EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Anhang ITI A

Der Hersteller: hyCLEANER GmbH & Co. KG
Maybachstralle 6
48599 Gronau
Tel.: +49 2562 99254 0

erklart hiermit, dass folgendes Produkt:

Allgemeine Bezeichnung: solarROBOT compact

Funktion: Solarmodule oder Glasdacher reinigen.
Projektnummer: 0166

Baujahr: 2025

allen einschlagigen Bestimmungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entspricht. Die Maschine
entspricht weiterhin allen Bestimmungen der EMV-Richtlinie 2014/30/EU und der
Funkanlagenrichtlinie 2014/53/EU.

Folgende harmonisierte Normen wurden angewandt:

EN 614-1:2006 Sicherheit von Maschinen — Ergonomische Gestaltungsgrundsatze — Teil
1: Begriffe und allgemeine Leitsatze +A1:2009
EN 614-2:2000 Sicherheit von Maschinen — Ergonomische Gestaltungsgrundsatze — Teil

2: Wechselwirkungen zwischen der Gestaltung von Maschinen und den
Arbeitsaufgaben +A1:2008

EN ISO 4413:2010 Fluidtechnik — Allgemeine Regeln und sicherheitstechnische
Anforderungen an Hydraulikanlagen und deren Bauteile (ISO 4413:2010)

EN ISO 12100:2010 Sicherheit von Maschinen — Allgemeine Gestaltungsleitsatze —
Risikobeurteilung und Risikominderung (ISO 12100:2010)

EN ISO 13849-1:2015  Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen
— Teil 1: Allgemeine Gestaltungsleitsatze (ISO 13849-1:2015)

EN ISO 13850:2015 Sicherheit von Maschinen — Not-Halt — Gestaltungsleitsatze (ISO
13850:2015)

EN 60204-1:2018 Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von Maschinen — Teil
1: Allgemeine Anforderungen

Bevollmachtigter fur die Zusammenstellung der technischen Unterlagen: hyCLEANER GmbH & Co. KG,

MaybachstralRe 6, 48599 Gronau, Tel.: +49 2562 99254 0
L&

Gronau, 28. Februar 2025 <l ?/ o
Ort, Datum Projektingenieur / Unterschrift
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14. Hydraulikplan solarROBOT compact
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15. Elektroplan mit Stickliste
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